TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH MAGISTERSKICH
STUDIA STACJONARNEDRUGIEGO STOPNIA
ROK AKADEMICKI 2011/12

JednostkaK ATEDRA GEODEZJI SATELITARNEJ I NAWIGACJI

Specjalné¢: GEODEZJA | NAWIGACJA SATELITARNA

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH KROTKA
PROMOTOR MAGISTERSKICH CHARAKTERYSTYKA
Dr inz. 1. Analiza doktadnéci wyznaczé 1. Analiza
Arkadiusz wspotrzdnych punktéw zlokalizowanych | przeprowadzona powinn
Tyszko na terenach zurbanizowanych z by¢ na podstawie serii

wykorzystaniem serwisu postprocessingu
POZGEO systemu ASG-EUPOS.

2. Analiza doktadngci wyznaczé
wspotrzdnych punktéw obiektu
poruszajcego st z wykorzystaniem
serwisu czasu rzeczywistego NAWGEO
systemu ASG-EUPOS.

3. Analiza doktadngci wyznaczé
wspotrzdnych punktéw obiektu
poruszajcego st z wykorzystaniem
serwisu czasu rzeczywistego KODGIS
systemu ASG-EUPOS.

4. Analiza dokladngci wyznaczé
wspotrzdnych punktéw obiektu
poruszajcego st z wykorzystaniem
serwisu czasu rzeczywistego NAWGIS
systemu ASG-EUPOS.

5. Analiza doktadngci wyznaczé
predkosci obiektu poruszagego st z
wykorzystaniem serwisu czasu
rzeczywistego NAWGEO systemu ASG-
EUPOS.

6. Analiza doktadnéci wyznaczé
predkosci obiektu poruszagego st z
wykorzystaniem serwisu czasu
rzeczywistego KODGIS systemu ASG-
EUPOS.

7. Analiza doktadngci wyznaczé
predkosci obiektu poruszagego st z
wykorzystaniem serwisu czasu
rzeczywistego NAWGIS systemu ASG-
EUPOS.

8. Wizualizacja rozmieszczenia satelitow
systemu GPS na podstawie danych

zawartych w almanachu.

pomiaréw punktow
zlokalizowanych na
terenach
zurbanizowanych. Do
pozyskania danych
wykorzyst& mozna
odbiorniki GNSS:
Trimble R8, Topcon
HiperPro, Leica Viva,
Thales MobileMapper.
Opracowanie danych
GNSS mana
przeprowadz
wykorzystupc
oprogramowanie
TopconTools, AOS.
2-7. Analiza
przeprowadzona powinn
by¢ na podstawie danyck
zarejestrowanych przez
odbiorniki GNSS
zainstalowanych na
obiekcie poruszagym
si¢ (samochaod, quad,
t6dz motorowa). Do
pozyskania danych
wykorzyst& maozna
odbiorniki GNSS:
Trimble R8, Topcon
HiperPro, Leica Viva,
Thales MobileMapper.
Opracowanie danych
GNSS mana
przeprowadz

a

a

wykorzystupc




9. Opracowanie programu dla potrzeb
precyzyjnej nawigacjiadowej.

10. Opracowanie programu dla potrzeb
precyzyjnej nawigacgrodladowe;.

oprogramowanie
TopconTools, AOS.
8. Wykorzystanie
dowolnegosrodowiska
programowania dla
potrzeb wizualizacji
danych zawartych w
almanachu.

9, 10. Wykorzystanie
dowolnegosrodowiska
programowania dla
potrzeb realizacji
oprogramowania
integrupcego satelitarn
pozyck z map

numeryczag.
TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH KROTKA
PROMOTOR MAGISTERSKICH CHARAKTERYSTYKA
Dr inz. Wojciech | 1. Badanie dokladréai globalnego modelu| 1. Ocena doktadrioi
Jarmotowski geopotencjalu EGM2008 z wykorzystanienglobalnego modelu

GNSS i niwelaciji.

2. Badanie doktadr$oi wyznaczenia
wysokasci metody RTK w odniesieniu do
lokalnych modeli quasigeoidy i niwelaciji
geometrycznej.

3. Ogodlna analiza dynamicznego,
satelitarnego modelu geopotencjatu

uzyskanego z projektu GRACE na obszaraesnowy geodezyjnej

Europy.
4. Globalny przegld satelitarnego modelu

geopotencjatu z projektu GRACE w dtugim zagraniczne.

okresie obserwacji.
5. Przegld modeli geopotencjalnych
Ksigzyca.

geopotencjatu na
obszarze zgromadzonyc
danych satelitarno-
niwelacyjnych.
Wykorzystane zostan
punkty zerowego i
pierwszego rgdu

kraju, a w zalenosci od
dostpnasci dane lokalne

2. Poszukiwanie
systematycznych i
przypadkowych lidéw
niwelacji GNSS przy
uzyciu RTK. Proby
odnajdywania przyczyn
btedu w trzech ranych
zrodtach informacji o
wysokaici: RTK,
niwelacji i quasigeoidzie
3. Poréwnania
geopotencjalnych model
dynamicznych z GRACE
oraz ich porownania do
modeli statycznych. Pod
uwag; beda brane réne
spektra rozwinjcia
harmonicznego na

obszarze ograniczonym




do Europy.
4. Dane z wieloletniej

W ujeciu ogolnym na
obszarze catej Ziemi.
Punktem zainteresowan

dynamika pola
grawitacyjnego Ziemi.
5. Rozwinkcie
harmoniczne potencjatu
Ksigzyca (Ziemi)
doczekato si juz kilku
wersji w r&znym stopniu
maksymalnym. Celem
pracy kedzie ogolna
charakterystyka,
poréwnanie i ocena
modeli.

misji GRACE poréwnaneg

bedzie tu gtdbwnie ogdina

a

PROMOTOR

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH
MAGISTERSKICH

KROTKA
CHARAKTERYSTYKA

Dr inz. Dariusz
Popielarczyk

1. Zastosowanie satelitarnych technik
GNSS do badania zmian poziomu lustra
wody w trakcie sondau
hydroakustycznego.

2. Badanie zmian dna rzeki Wisty za
Elektrowna Wodra Wioctawek z
wykorzystaniem zintegrowanego systemuy
batymetrycznego.

3. Filtracja surowych danych pomiarowyc
zesrédladowego sondau
hydroakustycznego.

4. Opracowanie modelu powierzchni
referencyjnej rzeki z obserwaciji
satelitarnych GNSS.

5. Opracowanie numerycznego modelu
terenu dna jeziora Kisajno.

6. Badanie wptywu nachylenia dna
zbiornika wodnego na dokfadétopomiaru
gtebokasci z wykorzystaniem
jednownzkowej sondy ultragvickowej.

1. Gtébwnym celem pracy
bedzie wykorzystanie
technik satelitarnego
pozycjonowania
DGPS/RTK do
monitorowania zmian
poziomu lustra wody w
trakcie prowadzenia
hsondau
hydroakustycznego na
wodachsrodladowych.

2. Celem badajest
wykorzystanie wynikow
dwdéch kampanii
hydrograficznych na
rzece Wile do
przeanalizowania zmian
modelu terenu dna.

3. Dane pomiarowe z
okreslenia odlegtéci od
lustra wody do dna
zbiornika wodnego
obarczone gbicdami ze
wzgledu na propagag¢j
fali akustycznej w
wodzie. Celem pracy
bedzie zbadanie i analiza
metod filtracji danych

A

pomiarowych.




4. Wyznaczenie
parametrow powierzchni
wody w trakcie prac
batymetrycznych jest
niezkzdne do redukcji
uzyskanych wynikow do
ustalonego poziomu
referencyjnego wody.
Tematem pracydalzie
matematyczne
modelowanie tej
powierzchni.

5. Celem pracy dnzie
wykorzystanie
oprogramowania ArcGIS
do opracowanie NMT
dna jeziora Kisajno.
6. Praca ma na celu
zbadanie wptywu
nachylenia dna zbiornika
wodnego oraz szeroka
wiazki akustycznej
echosondy
jednowazkowej SBES
na doktadné&¢ pomiaru
gtebokdasci.

1

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH KROTKA
PROMOTOR MAGISTERSKICH CHARAKTERYSTYKA
Dr inz. Radostaw| 1. Precyzyjna niwelacja geometrycznagei | 1. Praca bdzie

Baryta

Bartoszyce-Lamkowko

2. Badanie dokladréai precyzyjnego
niwelatora DNA 03.

3. Opracowanie wynikoéw niwelacji
precyzyjnej sieci kontrolnej zlokalizowaneg
na zwatowisku ,Adamoéw”.

4. Badanie deformacji pionowych
powierzchni zwatowiska ,Adamoéw”.
5. Precyzyjna niwelacja satelitarna punktc
sieci kontrolnej zlokalizowanej w gminie
Brudzew.

obejmowa: projekt
przebiegu cigu
niwelacyjnego,
przeprowadzenie
j niwelacji oraziciste
wyréwnanie cigu.
2. Badaniom doktadrioi
poddany zostanie
Wiwelator precyzyjny
DNA 03. Weryfikacji
poddane zostanwvartcci
podane w specyfikacji
instrumentu.
3. Analiza danych
pozyskanych w kilku
epokach czasu oraz
wyréwnanie sieci
niwelacji precyzyjnej

lokalizowanej na




zwatowisku ,Adamow”
KWB w Turku.

4. Badanie deformacji
pionowych powierzchni
zwatowiska ,Adamow”
KWB w Turku na
podstawie wynikéw
niwelacji precyzyjnej
pochodacych z rGénych
epok obserwacyjnych.
5. Badania zostan
przeprowadzone na
podstawie danych
pozyskanych w wyniku
przeprowadzenie
kampanii obserwacyjnej
GPS na sieci kontrolnej
zlokalizowanej w gminie
Brudzew na terenach
przylegtych do KWB
~LAdamoéw” w Turku.

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH KROTKA
PROMOTOR MAGISTERSKICH CHARAKTERYSTYKA
Drinz. Tomasz | 1. Zastosowanie technologii mobilnego | 1. Dobér odpowiedniego model
Templin GIS do inwentaryzacji miejsc danych, zaprojektowanie

parkingowych na terenie miasteczka
studenckiego Kortowo

2. Modelowanie danych przestrzennych
wykorzystaniem oprogramowania ESRI
ArcGIS/3D Analyst

3. Implementacja klienta ustugi WMS
(Web Map Service) dla usdzen
mobilnych

4. Automatyzacja procesu publikowania
map w sieci Internet dla serwiséw
budowanych w oparciu o systemy
zarzdzania trécia (CMS)

5. Zastosowanie WebGL do budowy
modelu i wizualizacji dna akwendw
wodnych w sieci Internet

6. Wykorzystanie systemu zadzania
baz danych przestrzennych (SDBMS) d
przechowywania danych o charakterze
czasowo-przestrzennym

7. Zastosowanie Crowdsourcingu do
budowy przestrzennych baz danych w
oparciu o dane pozyskane na zasadzie
wolontariatu (Volunteered Geographic
Information, VGI)

schematu bazy danych
przestrzennych, pomiar z
zwykorzystaniem mobilnych

interfejsu do wizualizacji

Internet

2. Opracowanie danych
zrodtowych z pomiarow GPS,
integracja uzyskanych wynikow
z danymi zezrodet
zewrgtrznych, budowa
numerycznego modelu terenu.
Prezentacja miaiwosci analizy
danych 3D oraz wizualizacji
uzyskanych wynikéw

Dz wykorzystaniem
oprogramowania ESRI.

3. Analiza dosfpnego na rynku
oprogramowania darmowego
realizupcego funkcje klienta
ustugi WMS oraz narglzi
programistycznych
wspomagajcych proces jego

budowy. Budowa rozweania

odbiornikéw GPS. Opracowanig

wynikow z wykorzystaniem siec

—




integrupcego odbiornik GPS z
map uzyskanm z serwera ustugi
WMS. Analiza zgodn&
wybranych rozwizan ze
standardami ISO/OGC.

4. Przedstawienie rozedan
pozwalajcych na automatyzagj
procesu prezentacji zjawisk o
charakterze przestrzennym dla
serwisow zbudowanych w
oparciu o systemy zagdzania
trescia CMS (Joomla, Wordpres
Drupal). Budowa wtasnego
rozwiazania z wykorzystaniem
interfejsow programistycznych
oferowanych przez popularne
serwisy mapowe (Google,
Yahoo, Microsoft) lub
dedykowany serwer map.

5. Analiza dosfpnych na rynku
rozwiazan i interfejsow
programistycznych (API).
Budowa modelu i wizualizacji
dna akwenu zbiornika wodnego
wykorzystaniem WebGL.

6. Modele baz danych oraz ich
specyfika. Wybor systemu
zarzdzania bag danych
przestrzennych (SDBMS).
Aspekt czasu w procesie budow
baz danych. Standardy
ISO/OGC. Budowa bazy i impot
danych z pomiaréw GNSS.

Analiza maliwosci zastosowania

bazy do prowadzenia analiz z
wykorzystaniem
oprogramowania GIS.

7. Termin Crowdsourcingu w
aspekcie budowy serwiséw
mapowych. Analiza
funkcjonowania serwisow
powstatych w oparciu o dane
zbierane na zasadzie wolontariz
(VGI) na przyktadzie OSM
OpenStreetMap lub innego
serwisu. Metodologia
aktualizacja serwisu OSM.
Wybor fragmentu testowego |
przestanie danych do serwisu

z

y

t

OSM.




PROMOTOR

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH
MAGISTERSKICH

KROTKA
CHARAKTERYSTYKA

Dr inz. Barttomiegj
Oszczak

1. Wykorzystanie algorytmu VTG w
olimpijskiej klasie 49er.

2. Wykorzystanie technologii GNSS w
procesie treningowym biegacza.

3. Analiza doktadngi dostpnych na rynku
urzadzen przeznaczonych dla wspomagania
procesu treningowego biegacza.

4. Wykorzystanie klasycznych i satelitarnyct
metod pomiaréw w tworzeniu numeryczneg
modelu terenu pasa startowego na lotnisku
Olsztyn-Dajtki.

5. Wykonanie modelu 3D lotniska Dajki w
systemie VATSIM.

6. Analiza dosfpnadsici, niezawodnéci,
ciagtosci i wiarygodndci stacji referencyjnej
KORT z wykorzystaniem algorytmu SiRF
dekoder

7. Analiza dosfpndsci, niezawodnéci,
ciagtosci i wiarygodndci odbiornika GNSS z
wykorzystaniem SiRF dekodera dziatsggo
w ASG-EUPOS

1. Algorytm VTG zostanie
oprogramowany w
odbiorniku GNSS dla
migdzynarodowej,
najszybszej olimpijskiej
klasy regatowej 49er
(zeglarska ,formuta 1”).
Zostan, wykonane analizy
i testy algorytmu podczas
wyscigow

nmigdzynarodowych.

p2. Zostanie wykonana
analiza procesu
treningowego biegacza z
wykorzystaniem technik
GNSS.
3. Zostanie wykorzystana
analiza doktadrizi
dostpnych na rynku
urzadzen przeznaczonych
do treningu biegowego.
4. Zostanie wykonana
analiza doktadnii
pomiaréw pasa startoweg
lotniska Olsztyn-Daijtki z
wykorzystaniem
klasycznych i satelitarnyc
technik pomiarowych
(TotalStation i RTK)
5. Zostanie wykonany
model 3D lotniska
Olsztyn-Dajtki dla
wirtualnej spotecznii
migdzynarodowej
VATSIM (ok. 200.000
uzytkownikow).
6. Monitorowanie
dziatania stacji
referencyjnej z
dekodowaniem protokotu
SIiRF binary
7. Rejetracja danych
monitorupcych dziatanie
precyzyjnego odbiornika
GNSS

o




PROMOTOR

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH
magisterskich

KROTKA
CHARAKTERYSTYKA

Dr hab. irz.
Mieczystaw
Bakuta

1. Badanie wiarygodrci pozycjonowania
RTK w warunkach miejskich.

2. Badanie wiarygodriaci kinematycznego
pozycjonowanie GNSS

3. Testy aplikacji wiarygodnego
pozycjonowania (SNET) w warunkach
lesnych.

4. Badanie korelacji szybkich pomiaréw
statycznych i RTK.

5. Badanie korelacji wspokdnych w
pozycjonowaniu RTK

1. Pomiar i opracowanie
wynikow,
przeprowadzenie analiz
dla pomiaréw statycznych.
2. Pomiar i opracowanie
wynikow,
przeprowadzenie analiz
dla pomiaréw
kinematycznych.

3. Testy pozycjonowania
GPS/GLONASS w
warunkach lenych przy
wykorzystaniu aplikacji
SNET, powstatej w
KGSIN.

4. Pomiar i opracowanie
wynikow, zaréwno
szybkich pomiarow
statycznych jak i RTK,
obliczenia korelacji
wspotrzdnych
horyzontalnych i
WYSOKGCI.

5. Pomiar i opracowanie
wynikow pomiaréw
statycznych, obliczenia
korelacji wspotrezdnych
horyzontalnych i
wysokaci pomiaréw
RTK.

PROMOTOR

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH
MAGISTERSKICH

KROTKA
CHARAKTERYSTYKA

Dr inz. Adam
Ciecko

1. Opracowanie numerycznego modelu teren
na podstawie danych GNSS i ASG-EUPOS.
2. Wykorzystanie odbiornika GNSS w telefoni
typu smartphone.

3. Pozycjonowanie GPS/GLONASS w
nawigacji lotniczej.

4. Serwis Safety of Life systemu EGNOS w
nawigacji lotniczej.

5. Geodezyjne aspekty opracowania procedu

u1. Zebranie danych przy
uzyciu odbiornika GNSS i
estworzenie na podstawie
zebranych obserwacji
NMT.
2. Przegid,
charakterystyka oraz
mozliwosci wykorzystania
rypferowanych na rynku
telefonbw komérkowych

podegcia do hdowania na przyktadzie lotniska




w Dajtkach.

6. Ocena doktadriai i ciagtosci systemu
monitorowania statkbw powietrznych i
pojazdow shab porzdku publicznego.

wyposaonych w modut
GNSS.

3. Praca dotyczy
poréwnania doktadrigi i
dostpnasci
pozycjonowania z
wykorzystaniem systemu
GPS oraz
GPS/GLONASS.

4. Praca dotyczy oceny
doktadndci
pozycjonowania samolotu
z wykorzystaniem serwis
Safety Of Life systemu
EGNOS.

5. Praca &dzie polegata
na zapoznaniu size
szczegoOtowymi
wymogami przy
certyfikacji procedury
podegcia do hdowania.
Planowane jest tak
wykonanie praktycznych
pomiarow niezhdnych do
opracowania operatu
przeszkodowego na
lotnisku w Dajtkach.

6. Praca dotyczy sytemu
monitorowania statkow
powietrznych i pojazdow
stuzb porzdku
publicznego powstagego
w Wyzszej Szkole
Oficerskiej Sit
Powietrznych w Qblinie.




TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH MAGISTERSKICH
STUDIA STACJONARNEDRUGIEGO STOPNIA
ROK AKADEMICKI 2011/12

JednostkaK ATEDRA GEODEZJI SATELITARNEJ I NAWIGACJI

Specjalnéé: GEODEZJA | SZACOWANIE NIERUCHOMOSCI

PROMOTOR

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH
MAGISTERSKICH

KROTKA
CHARAKTERYSTYKA

Dr inz.
Arkadiusz
Tyszko

1. Analiza doktadn¢ci wyznaczé
wspotrzdnych punktéw zlokalizowanych
na terenach zurbanizowanych z
wykorzystaniem serwisu czasu
rzeczywistego KODGIS systemu ASG-
EUPOS.

1. Analiza
przeprowadzona powinna
by¢ na podstawie serii
pomiarow punktow
zlokalizowanych na
terenach
zurbanizowanych. Do
pozyskania danych
wykorzyst& mozna
odbiorniki GNSS:
Trimble R8, Topcon
HiperPro, Leica Viva,
Thales MobileMapper.
Opracowanie danych
GNSS mana
przeprowadz
wykorzystupc
oprogramowanie
TopconTools, AOS.

PROMOTOR

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH
MAGISTERSKICH

KROTKA
CHARAKTERYSTYKA

Dr inz. Wojciech
Jarmotowski

1. Badanie doktadriai réznych modeli
guasigeoidy w okolicy Olsztyna.

1. Przegld dostpnych
rozwiagzan quasigeoidy o
doktadndci
centymetrowej lub
subdecymetrowej,
wtacznie z modelem
geopotencjatu EGM2008§.
Badanie ich wzgidnych

i bezwzgtdnych ré&nic

w okolicach Olsztyna z
wykorzystaniem GNSS i
niwelaciji.

PROMOTOR |

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH |

KROTKA \




MAGISTERSKICH

CHARAKTERYSTYKA

Dr inz. Adam Okreslenie doktadnéci pozycjonowania 1. Praca dotyczy
Ciecko statycznego odbiornika Thales Mobile wyznaczenia doktadioi
Mapper w trybie post-processing. pozycjonowania
odbiornika Thales
Mobile Mapper w trybie
post-processing,
wykorzystupc stacje
fizyczne i wirtualne
systemu ASG-EUPOS.
TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH KROTKA
PROMOTOR MAGISTERSKICH CHARAKTERYSTYKA

Dr inz. Radostaw
Baryta

1. Modernizacja osnowy geodezyjnej z
wykorzystaniem pomiarow statycznych
GNSS oraz serwisu POZGEO D.

1. Badania zostan
przeprowadzone na
wybranym obiekcie.

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH KROTKA
PROMOTOR MAGISTERSKICH CHARAKTERYSTYKA
Dr hab. irz. 1. R&nicowe serwisy systemu ASG- 1. Badania zostan
Mieczystaw EUPOS dla pozycjonowania w warunkachprzeprowadzone na
Bakuta lesnych. wybranym obiekcie.




TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH MAGISTERSKICH
STUDIA STACJONARNEDRUGIEGO STOPNIA
ROK AKADEMICKI 2011/12

JednostkaK ATEDRA GEODEZJI SATELITARNEJ I NAWIGACJI

Specjainéé: GEODEZJA GOSPODARCZA

PROMOTOR

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH
MAGISTERSKICH

KROTKA
CHARAKTERYSTYKA

Dr inz.
Arkadiusz
Tyszko

1. Analiza doktadngci wyznaczé
wspotrzdnych punktéw zlokalizowanych
na terenach zurbanizowanych z
wykorzystaniem serwisu czasu
rzeczywistego NAWGEO systemu ASG-
EUPOS.

1. Analiza
przeprowadzona powinna
by¢ na podstawie serii
pomiaréw punktow
zlokalizowanych na
terenach
zurbanizowanych. Do
pozyskania danych
wykorzyst& mozna
odbiorniki GNSS:
Trimble R8, Topcon
HiperPro, Leica Viva,
Thales MobileMapper.
Opracowanie danych
GNSS mana
przeprowadz
wykorzystupc
oprogramowanie
TopconTools, AOS.

PROMOTOR

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH
MAGISTERSKICH

KROTKA
CHARAKTERYSTYKA

Dr inz. Wojciech
Jarmotowski

1. Badanie doktadrici globalnego modelu
geopotencjatu EIGENO5c z
wykorzystaniem GNSS i niwelaciji.

1. Ocena doktadrioi
globalnego modelu
geopotencjatu na
obszarze zgromadzonych
danych satelitarno-
niwelacyjnych.
Wykorzystane zostan
punkty zerowego i
pierwszego rgdu
oshowy geodezyjnej
kraju, a w zalenosci od
dostpnasci dane lokalne
I zagraniczne.

PROMOTOR

TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH
MAGISTERSKICH

KROTKA
CHARAKTERYSTYKA




Dr inz.
Dariusz
Popielarczyk

1. Opracowanie mapy batymetrycznej
fragmentu jeziora Wag.

1. Celem pracy dnzie
wykorzystanie

oprogramowania ArcGIS
do kartograficznego
opracowania mapy

batymetrycznej
fragmentu jeziora
Wadag.
TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH KROTKA
PROMOTOR MAGISTERSKICH CHARAKTERYSTYKA

Dr inz. Radostaw|
Barytla

1. Modernizacja osnowy geodezyjnej z
wykorzystaniem metody RTK OTF oraz
serwisu NAWGEO.

1. Badania zostan
przeprowadzone na
wybranym obiekcie z
wykorzystaniem metody
RTK OTF oraz serwisu
NAWGEO systemu

ASG-EUPOS.
TEMATYKA PRAC DYPLOMOWYCH KROTKA
PROMOTOR MAGISTERSKICH CHARAKTERYSTYKA
Dr inz. 1. Wykorzystaniegzyka programowania | 1. Programowanie
Barttomiej Python w GIS. dowolnych algorytméw z
Oszczak wykorzystaniemgzyka

Python w GIS.




