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Integracja obserwacji pochodzacych z réznych systeméw nawigacji satelitarnej jest
obecnie jednym z gléwnych tematéw podejmowanych przez naukowcdé4w na catym
$wiecie. Czgsto poruszanym i jednoczesnie interesujacym jest wariant laczenia
obserwacji GPS i GLONASS ze wzgledu na ich pelne konstelacje oraz rdznice
w architekturze obu systeméw. Do chwili obecnej powstaty liczne prace odnoszace si¢
do precyzyjnych metod pozycjonowania GPS/GLONASS. Niewiele za to publikacji
traktowalo o kodowym pozycjonowaniu réznicowym DGPS/DGNSS, a wedlug naj-
lepszej wiedzy autora, do tej pory w ogéle nie podjg¢to badan nad integracja obserwacji
GPS i GLONASS na potrzeby sieciowego wariantu DGNSS.

W pracy zaprezentowano wyniki prac nad integracja kodowych obserwacji GPS
i GLONASS w sieciowym pozycjonowaniu réznicowym. W pierwszej czesci dysertacji
zawarto podstawowe informacje na temat segmentu kosmicznego obu systeméw, roznic
w ich budowie i sposobie uzytkowania. Zaprezentowano takze réwnania obserwacyjne
z uwzglednieniem opisu blgdow wystepujacych wpozyéjonowaniu GNSS, a takze
modele deterministyczny oraz stochastyczny rozwigzania réznicowego w wariancie
klasycznym i sieciowym wraz z opisaniem ich wad i zalet. Druga czgs$é pracy opisuje
przeprowadzone badania. Postuzono sie tutaj autorska aplikacja realizujacg metode
sieciowego pozycjonowania réznicowego GPS/GLONASS, ktéra powstala na potrzeby
prezentowanej rozprawy. W pierwszej kolejnosci zweryfikowano poprawnosé
zaproponowanych algorytméw wykorzystujac obserwacje GPS. Nastepnie dotaczono
obserwacje GLONASS do GPS. W ramach badan wykonano eksperymenty krotko-
i dlugookresowe w sieciach jednorodnych (homogenicznych) i réznorodnych (hetero-

genicznych) wagujac odpowiednio pseudoodleglosci GLONASS. W dalszej kolejnosci
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podj¢to si¢ obliczenia opdznien migdzykanalowych. Zaproponowano procedurg
obliczenia opéznien i wykonano badania nad ich kalibracja. W ostatnim etapie prac
zestawiono oba podejscia do opracowania danych GPS/GLONASS. Wyniki pokazaty, ze
najefektywniejsza procedura jednoczesnego opracowania pseudoodlegtosci GPS
i GLONASS wymaga obliczenia opdznienn migdzykanalowych GLONASS dla kazdego
odbiornika indywidualnie. Procedura kalibracji pozwolila poprawi¢ dokfadnosé¢
wyznaczenia pozycji NDGNSS wzgl¢dem rozwigzania NDGPS o 15-28%. Przy czym
stacja o najwigkszej dokfadnosci charakteryzowata sig¢ blgdem RMS, wynoszacym

odpowiednio 0.15, 0.09 oraz 0.27 m dla skladowych N, E i U.

Przeprowadzone badania pozwolily na pozytywna weryfikacj¢ tezy rozprawy
stanowigcej, ze zaniedbanie migdzykanatowych op6znien GLONASS podczas integracji
kodowych obserwacji GPS i GLONASS na potrzeby sieciowego pozycjonowania
réznicowego, moze doprowadzi¢ do pogorszenia dokladnosci wyznaczenia pozycji
w stosunku do metody, ktéra wykorzystuje wylacznie pseudoodleglosci GPS, lub co
najmniej spowodowac obnizenie jakosci rozwigzania dwusystemowego, ktorego wyzszy

poziom mozna osiagnaé przy uwzgle¢dnieniu przedmiotowego opdznienia.
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