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GEODEZJA I GEOINFORMATYKA

Promotor

Tematyka pracy dyplomowej
inzynierskiej

Krétka charakterystyka pracy

Dr hab. inz. M.Bakuta, prof. UWM

Statyczne pozycjonowanie DGPS

Badanie doktadnosci pozycjonowania kodowego z
wykorzyaniem systemu GPS

Kinemtyczne pozycjonowanie DGPS

Badanie doktadnosci pozycjonowania kodowego z
wykorzyaniem systemu GPS i pomiaréw kinematycznych

Szybkie pomiary statyczne z wykorzyaniem
obserwacji VRS

Analiza wptywu obserwacji z wirtualnych stacji referencyjnych
(VRS) w pomiarach statycznych

Pomiary statyczne w utrudnionych warunkach
obserwacyjnych

Analiza wptywu utrudnionych warunkéw obserwacyjnych, np..
pomiary w lesie na doktadno$¢ i warygodnos$¢ wyznacznych
wspdtrzednych

dr inz. Adam Ciec¢ko

Analiza doktadnosci pozycjonowania statycznego
odbiornika Thales Mobile Mapper z
wykorzystaniem serwisow ASG-EUPOS

W pracy zostanie poréwnana doktadnos¢ statycznego
pozycjonowania odbiornika Thales Mobile Mapper z opcjg post-|
processing, przy uwzglednieniu réznej dtugosci sesji
obserwacyjnych obliczonych przez system ASG-EUPOS

Analiza doktadnosci pozycjonowania statycznego
odbiornika Thales Mobile Mapper z
wykorzystaniem oprogramowania geodezyjnego

W pracy zostanie poréwnana doktadnos¢ pozycjonowania
GNSS przy opracowaniu tych samych dany obserwacyjnych w
réznych oprogramowaniach dostepnych na rynku (np. Mobile
Mapper Office, GPPS, Topcon Tools)

Badanie doktadnosci pozycjonowania
GPS/GLONASS za pomoca smartfona

W pracy zostanie poréwnana doktadnos¢ pozycjonowania
telefonu komdérkowego wyposazonego w chipset
GPS/GLONASS w réznych warunkcha obserwacyjnych (teren
odkryty, zastony)

Dr inz. Arkadiusz Tyszko

Opracowanie mapy ciggéw komunikacyjnych.

Wykorzystanie technik satelitarnego pozycjonowania GNSS dla
potrzeb budowy tematycznych map numerycznych. Nalezy
wykona¢ pomiary DGPS/RTK i z wykorzystaniem
oprogramowania GIS zredagowac¢ mape.

Wykorzystanie technik satelitarnych GNSS do
inwentaryzacji obiektu sportowego

Nalezy wykonaé¢ pomiary wykorzystujgc systemy GNSS/RTK
obiektu sportowego mieszczacego sie na terenie miasteczka
studenckiego Kortowo. Finalnym produktem powinna by¢
mapa.

Pomiar technikami satelitarnymi GNSS obiektu o
silnym zréznicowaniu uksztattowania terenu - na
przykfadzie toru motokrosowego

Nalezy wykonaé¢ pomiary wykorzystujgc systemy GNSS/RTK
toru motokrosowego. Na podstawie zebranych danych nalezy
wykona¢ zobrazowanie obiektu.

Dr inz. Barttomiej Oszczak

Parametry nawigacyjne formatu SiRS

Celem pracy bedzie okreslenie paramtréw nawigacyjnych w
formacie SiRS

Monitoring GPS z zasosowaniem modutu Telit864-
GPS

Celem pracy bedzie wykonanie monitoring GPS z
zasosowaniem modutu Telit864-GPS

Analiza protokotu NMEA w oparciu o jezyk
programowania PYTHON

Celem pracy bedzie przeprowadzenie analiz protokotu NMEA
w oparciu o jezyk programowania PYTHON




Szczegbtowa analiza przepiséw prawnych dotyczacych
Zaktadanie osnowy geodezyjnej z wykorzystaniem [zaktadania osnowy geodezyjnej z wykorzystaniem systemu ASG;
systemu ASG-EUPOS EUPOS. Realizacja pracy na podstawie danych z pomiaréw
terenowych.

Dr inz. Radostaw Baryfa

Realizacja pracy wymaga przedstawienia aktualnego stanu
rozwoju rozwigzan mobilnych budowanych z wykorzystaniem
Zastosowanie mobilnego GIS opartego na chmurze [chmury, wyboru oprogramowania, budowy wtasnego

do inwentaryzacji oznakowania pionowego i interfejsu aplikacji, zastosowania skryptow automatyzujacych
poziomego drog proces zbierania danych. Przeprowadzenia pomiaréw na
wybranym obiekcie testowym z wykorzystaniem mobilnych
odbiornikdw GPS.

Realizacja pracy polegac bedzie na opracowaniu danych
zrédtowych z pomiaréw GPS, budowie numerycznego modelu
typu GRID z wykorzystaniem optymalnej dla wybranego
obszaru metody interpolacji oraz ich wizualizacji z
wykorzystaniem oprogramowania ESRI.

Dr inz. Tomasz Templin Budowa numerycznego modelu terenu z
wykorzystaniem wybranych metod interpolacji

Celem pracy jest budowa aplikacji dla urzadzen mobilnych
wspomagajacej proces wyszukiwania i prezentacji dziatek
ewidencyjnych na podstawie zadanych kryteriéw z
wykorzystaniem serwiséw mapowych udostepniajacych mapy
w sieci Internet.

Aplikacja dla urzadzert mobilnych do wizualizacji
potozenia dziatek ewidencyjnych

Technika GNSS/RTK o centymetrowej doktadnosci
wykorzystana zostanie w badaniu doktadnosci radarowego
modelu terenu (Shuttle Radar Topography Mission) na
ograniczonym obszarze. SRTM o rozdzielczosci poziomej 90 m i
doktadnosci wysokosci rzedu metréw to model znajdujacy
zastosowanie w nawigacji i rozmaitych zastosowaniach GIS.

Badanie doktadnosci numerycznego modelu
topografii SRTM na terenie Olsztyna z
wykorzystaniem GNSS/RTK

Dr inz. Wojciech Jarmotowski

Praca polega opracowaniu prototypu aplikacji do obliczenia
wspotrzednych w uktadach ptaskich (np. 2000, UTM etc.),
ocenie precyzji algorytmdéw oraz ocenie wad i zalet réznych
ukftadoéw i przyjetych parametréow.

Program do przeliczania wspétrzednych globalnych
do wspdtrzednych ptaskich w uktadach 2000 i UTM i
ocena doktadnosci algorytmow.
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GEODEZJA 1 SZACOWANIE NIERUCHOMOSCI

Tematyka pracy dyplomowej Kroétka charakterystyka pracy
Promotor inzynierskiej

Celem pracy jest wykonanie numerycznego modelu terenu
powierzchni wody jeziora Sniardwy na podstawie obserwacji

Opracowanie numerycznego modelu terenu GPS, zebranych podczas pomiaré6w batymetrycznych
powierzchni wody jeziora Sniardwy na podstawie |przeprowadzonych w roku 2005. Wyznaczenie parametréw
obserwacji GPS powierzchni wody w trakcie prac batymetrycznych jest

niezbedne do redukcji uzyskanych wynikéw do ustalonego
poziomu referencyjnego wody.

Celem pracy bedzie wykonanie pomiaréw batymetrycznych
fragmentu jeziora Kisajno, opracowanie danych pomiarowych i
wykonanie mapy warstwicowej pomierzonego fragmentu dna.

Dr inz. Dariusz Popielarczyk Wykonanie pomiaru batymetrycznego fragmentu

jeziora Dargin

Celem pracy inzynierskiej jest wykorzystanie odbiornika
Pomiar linii brzegowej jeziora z wykorzystaniem  |GPS/GLONASS Topcon Hiper Pro oraz systemu ASG-EUPOS
odbiornika RTK/DGPS Topcon HiperPro do pomiaru fragmentu linii brzegowej zbiornika
srodladowego.




Dr inz. Radostaw Baryta

Wykorzystanie systemu ASG-EUPOS do pomiaréw
wysokosciowych

Szczego6towa analiza przepiséw prawnych dotyczacych
pomiaréw wysokosciowych z wykorzystaniem systemu ASG-
EUPOS. Realizacja pracy na podstawie danych z pomiaréw
terenowych.

Wykorzystanie systemu ASG-EUPOS w katastrze

Analiza dokladnosci serwisow systemu ASG-EUPOS dla
potrzeb ktastru. Realizacja pracy na podstawie danych z
pomiaréw terenowych.




