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Elipsy jako miary dokladnosci poloZenia punktow w sieci

geodezyjnej

Na przyktadach symulowanych sieci geodezyjnych, wyznaczenie elipsy ufnosci, elipsy potozenia oraz
elipsy bledu $redniego. Analiza uzyskiwanych wynikow.

‘Wyroéwnanie i analiza dokladno$ci swobodnych sieci
geodezyjnych

Na przyktadach symulowanych sieci swobodnych, poréwnanie wynikow wyréwnania klasycznego i
swobodnego. Wyznaczenie blgdow poloZenia i elips ufnoéci ze zmienna macierza wag
wspoirzednych przyblizonych

Zastosowanie filtracji metodg Kalmana do opracowania
dynamicznej sieci niwelacyjnej

Dynamiczny model sieci, filtracja i predykcja z uzyciem macierzy przejscia. Estymacja parametrow
potozenia i parametrow modelu dynamicznego

Wplyw wzajemnej korelacji pseudo-obserwacji na wyniki
wyrdwnania

Analiza wplywu korelacji migdzy zmiennymi na estymatory parametrow i oceng dokladnosci w
symulowanych sieciach geodezyjnych

‘Wyréwnanie sieci geodezyjnych z uwzglgdnieniem blednosci
puntéw dowigzania

Na symulowanych przykiadach, analiza wptywu macierzy kowariancji (petnej lub uproszczonej)
punktow dowigzania na wyniki wyrdwnania i analiz¢ doktadnosci sieci dowigzywanych

prof. dr hab. inz. Waldemar
Kaminski

‘Wybrane metody badania ugigcia dzwigara

Prezentacja kilku metod badaniu ugigcia dzwigara

Regulacja osi szyn suwnicy w lokalnym ukladzie
wspotrzednych 3D

obliczenie poprawek rektyfikacyjnych osi szyn réznych typow suwnic

dr inz. K.Bojarowski

Projekt i geodezyjne opracowanie skrzyzowania w systemie
Civil 3D z analiza powierzchni

Projekt i geodzyjne opracowanie skrzyzowania w uktadzie trojwymiarowym z modelowaniem
elementow konstrukcyinych drog

Projektowanie ptaszczyzn bilansujacych i obliczanie objetosci
robot ziemnych w systemie Civil 3D

Projektowanie powierzchni projektowych z stosowaniem kryteridw objetosci nasypow i wykopow

Modelowanie elementow konstrukcyjnych obiektow
budowlanych na podstawie pomiaru skanerem
laserowymobiektow na

Tworzenie modeli 3D obiektow konstrukcyjnych budowli na podstawie wynikéw pomiaru skanerem
laserowym

Inwentaryzacja obiektow zabytkowych na podstawie wynikow
pomiaru skanerem laserowym

Tworzenie modeli 3D i okre$lanie parametrow geometrycznych zabytkowych obiektow na podstawie
wynikdw pomiaru skanerem laserowym

Projekt drogi w systemie Civil 3D

Opracowanie projektu w systemie Civil 3D

Projekt sieci uzbrojenia w systemie Civil 3D

Opracowanie projektu w systemie Civil 3D

dr inz. Marcin Uradzinski

Poréwnanie modelu geoidy pomierzonej metoda kombinowana|

Celem pracy jest opracowanie metodyki porownania klasycznego modelu EGM 08 w postaci
rozwinigcia harmonik sferycznych z nowym modelem z misji satelitarnych GRACE i GOCE.

Ocena dokladno$ci wyznaczenia modelu geopotencjatu z misji
GRACE, GOCE i GOCO 03-s.

Celem pracy jest napisanie algorytmu oceny funkcjonatéw (undulacja, anomalie grawimetryczne,
skladowe odchylenia pionu) w jezyku programowania FORTRAN lub MATLAB

Ocena przydatnosci systemu GLONASS w pomiarach
statycznych

Celem pracy jest ocena przydatnosci satelitarnego systemu GLONASS w pozycjonowaniu
statycznym

Wykorzystanie satelitarnych metod pozycjonowania do
aktualizacji mapy sytuacjyjno-wysoko$ciowej na wybranym
obszarze

Celem pracy jest wykonanie aktualizacji mapy sytuacyjno-wysokosciowej przy wykorzystaniu
satelitarnych technik pomiarowych na wybranym obszarze

Ocena przydatnosci systemu GLONASS w pomiarach
kinematycznych

Celem pracy jest ocena przydatnosci satelitarnego systemu GLONASS w pozycjonowaniu
kinematycznym

dr inz. A.Dumalski

Wyznaczanie doktadnosci tachimetru elektronicznego

dyplomant dokona wyznaczenia dokladnosci instrumentu na podstawie aktualnie obowiazujacej
normy

‘Wyznaczenie dokfadno$ci niwelatora kodowego

dyplomant dokona wyznaczenia dokladnosci instrumentu na podstawie normy

Poréwnanie doktadnosci niwelacji geometrycznej i
trygonometrycznej

dyplomant dokona poréwania wynikow pomiaru przewyzszei metoda niwelacji geometrycznej i
trygonometrycznej

Zastosowanie skanera laserowego w badaniu pionowosci
budowli wysmuktych

Dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym oraz jedng z
klasycznych metod

Powtarzalno$¢ pomiarow wykonanych skanerem laserowym
przy wykorzystaniu roznych metod taczenia skanéw

Praca polega na pomiarze skanerem laserowym obiektu w réznych epokach pomiarowych ,
polaczeniu skanow réznymi metodami i zweryfikowaniu powtarzalnosci uzyskanych wynikow

Analiza dokfadno$ci generowania NMT z wychorzystaniem
r6znych technik pomiarowych

‘W pracy zostanie wygenerowany NMP z wykorzyaniem pomiaru metoda tachimetrii, metoda GPS
oraz metodg skanowanie laserowego. Zostanie przeprowadzona analiza ekonomicza oraz
doktadno$ciowa uzyskanego modelu

dr inz. Rafal Sieradzki

Analiza porownawcza okotobiegunowych fluktuacji TEC w
okresach minimum i maksimum aktywnosci stonecznej

Celem pracy jest porownanie zmian catkowitej koncentracji elektronow w gornych warstwach
atmosfery dla wysokich szerokosci geomagntycznych w okresach minimalnej oraz maksymalnej
aktywnosci stonecznei.

Analiza zmian fluktuacji TEC obserwowanych w okresie
burzy geomagnetycznej wokot péinocnego bieguna
geomagnetycznego

Celem pracy jest szczegotowa analiza zaburzen jonosferycznych wystepujacych dla wysokich
szerokosci w okresie wybranej burzy geomagnetycznej

Analiza efektu wielotorowosci sygnatu wystgpujacego w
kodowych obserwacjach GNSS.

Celem pracy jest okreslenie wptywu wielotorowosci sygnatu na wyniki obserwacji kodowych oraz
zalezno$¢ tego efektu od kata elewacyjnego obserwaciji

Porownanie systemow nawigacyjnych

w czgscl teoretycznej pracy zawarty bedzie opis istniejacych systeméw GNSS (GPS, Glonass,
Galileo,...) oraz porownanie ich podstawowych cech, waznych z punktu widzenia teorii i praktyki
pomiaréw satelitarnych. W czgsci praktycznej dokaonana bedzie analiza wyznaczen uzyskanych na
podstawie dostgpnych obserwacji.




dr hab. inz. Zofia Rzepecka, prof.
uwMm

Analiza wartosci uzytkowej wybranych programéw do
wspomagania nawigacji

na czg$¢ teoretyczng pracy zlozy si¢ opis zasad nawigacji z wykorzystaniem systeméw GNSS oraz
opis wybranych programoéw wspomagajacych nawigacj¢ z wykorzystaniem GNSS wraz z
poréwnaniem ich cech. W czgsci praktycznej wykonane bgda pomiary wspmagajace nawigacij¢ z
wykorzystaniem réznych dostgpnych programéw, poréwnane zostang podstawowe cechy tych
programéw z punktu widzenia uzytkownika.

Modelowanie obiektu na podstawie skanowania laserowego

czgs¢ teoretyczna stanowic bedzie opis zasad skanowania i ich mozliwe zastosowania oraz
przewodnik po programach umozliwiajacych opracowanie chmury punktow. Na czg$¢ praktyczna
zlozy si¢ opis wykonanego pomiaru i sposobu opracowania wraz z uzyskanym modelem.

Analiza zenitalnego op6Znienia troposferycznego na
podstawie produktowIGS

w czgsci teoretycznej podane zostang podstawy teoretyczne modeli troposfery, oméwiona begdzie
aktualna wiedza na ich temat, sposoby ich definiowania i wykorzystania. W ramach czgsci
praktycznej wykorzystane beda dostgpne w internecie produkty International GNSS Service (IGS)
do przeprowadzenia analizy zachowania si¢ zenitalnych opoznien troposferycznych na wybranym
terenie, w wybranym okresie czasu. Na podstawie uzyskanych wynikow wyciagnigte beda wnioski
dotyczace modelowania opdznienia troposferycznego w zastosowaniu do pomiarow GNSS.

Pordéwnanie poprawki chodu czasu zegarow satelitow GPS
uzyskanych z depeszy nawigacyjnej oraz z zasobow 1GS

w czgsci teoretycznej podane zostang podstawy teoretyczne dziatania systeméw GNSS oraz
wyeksponowne zostanie znaczenia doktadnej znajmosci poprawki czasu chodu zegarow
umieszczonych na satelitach. W ramach czgsci praktycznej wykorzystane beda dostgpne w internecie
produkty International GNSS Service (IGS) do przeprowadzenia pordwnan poprawek zegarow
uzyskanych z depeszy nawigacyjnej, z poprawkami wyliczanymi bardzo dokladnie na podstawie
obserwacji na stacjach 1GS. Uwaga zostanie skupiona na satelitach GPS. Na podstawie uzyskanych
wynikéw wyciagnicte beda wnioski dotyczace zasadnosci wykorzystania produktow IGS w réznych
technikach pozycionowania.

Okreslenie odstgpow quasi-geoidy od elipsoidy GRS 80 na
wybranym terenie

w czgsci teoretycznej podane zostang podstawy teorii zwigzanej z geoida, quasi-geoida, wysokoscia
normalng oraz wysokoscia elipsoidalng. Oméwione zostang sposoby modelowania odstgpow quasi-
geoidy od elipsoidy oraz aktualne modele. W czgéci praktycznej, na podstawie pomiardw
zaprojektowanych przez Autoréw pracy, przeprowadzone zostanie modelowanie odstgpow na
wybranym terenie objgtym pomiarem, dodatkowo wyniki bgda poréwnane z aktualnie obowiazujym
modelem. Na podstawie uzyskanych wynikow wyciagnigte beda wnioski dotyczace uzyskanych
doktadnosci wynikow.

dr inz. Bogdan Wolak

Wykonanie mapy potencjatu ludno$ci

‘W rozprawie nalezy obliczy¢ potencjat ludnosci dla poszezegdlnych miejscowosci wybranego
obszaru. Nastgpnie zwizualizowa¢ dane i opracowa¢ mapg tematyczng.

Opracowanie mapy dostgpnosci czasowej

W rozprawie nalezy wyznaczy¢ dostepno$¢ czasowa do wybranego obiektu. W dalszej koniecznosci
wykonaé mapg.

Wykonanie mapy potencjatu ludnosci

‘W rozprawie nalezy obliczy¢ potencjat ludnosci dla poszezegdlnych miejscowosci wybranego
obszaru. Nastgpnie zwizualizowa¢ dane i opracowa¢ mapg tematyczng.

Opracowanie mapy dostgpnosci czasowej

W rozprawie nalezy wyznaczy¢ dostgpno$¢ czasowa do wybranego obiektu. W dalszej koniecznosci
wykonaé mapg.

Dr inz. Dariusz Go$ciewski

Ocena wykorzystania teoretycznych modeli powierzchni do
analizy doktadnosci algorytméw interpolacyjnych

Badanie dokladnoéci interpoolacji GRID oparte o teoretyczne modele powierzchni tworzone przy
pomocy funkcji dwoch zmiennych. Wykorzystanie kilku funkcji przestrzennych do wygenerowania
punktow symulujacych pomiar powierzchni skanerem laserowym. W oparciu o wygenerowane
punkty dokonanie interpolacji siatki GRID. Sprawdzenie jej doktadnosci przez poréwnanie z
modelem teoretycznym.

Ocena doktadnosci wybranych algorytmow interpolacyjnych
wykorzystywanych do numerycznego modelowania terenu.

Przebadanie kilku wybranych algorytmow umozliwiajacych wygenerowanie struktury GRID.
‘Wykorzystanie funkcji przestrzennej do wygenerowania punktow symulujacych pomiar powierzchni
skanerem laserowym. W oparciu o wygenerowane punkty dokonanie interpolacji siatki GRID
kilkoma algorytmami interpolacyjnymi. Sprawdzenie jej dokladnosci przez poréwnanie z modelem
teoretycznym.

Ocena wplywu parametrow algorytméw interpolacji na
doktadno$¢ numerycznego modelu terenu.

Przebadanie wybranych parametrow algorytméw interpolacji siatki GRID majacych wptyw na
dokladno$¢ i jako$¢ tworzonych DTM. W oparciu o punkty wygenerowane funkcja przestrzenng
oraz dane z pomiaru LiDAR dokonanie interpolacji siatki GRID. Sprawdzenie jej doktadnosci przez
poréwnanie z modelem teoretycznym.

Analiza wplywu rozmieszczenia punktow pomiarowych na
doktadno$¢ generowania interpolacyjnych modeli powierzchni.

Przebadanie wptywu roznej lokalizacji przestrzennej punktow pomiarowych pozyskiwanych przez
skaning laserowy na jako$¢ interpolacji siatki GRID. W badaniach wykorzystanie danych
symulacyjnych wygenerowanych w roznych konfiguracjach lokalizacyjnych oraz rzeczywistych
danych pomiarowych LiDAR.

dr inz. Janusz Kosakowski

Optymalizacja procedury uzyskania pozwolenia na budowe
pomostu wedkarskiego w duchu dyrektywy INSPIRE

Modelowanie procedury uzyskania pozwolenia na budowe. Wskazanie elementow, ktore mozna
uproéci¢ rezygnujac z redundancji danych przestrzennych zgodnie z duchem dyrektywy INSPIRE.
Wykorzystanie jezyka UML.

Aaliza krytyczna geoportal.gov.pl.

Analiza pod katem skutecznego prezentowania danych (ich kompletnosci, aktualnoéci, poufnoéci).
Modelowanie UML.

Analiza porownawcze Regionalnych Systemow Informacji
Przestrzennej

Pordwnanie 2-3 regionalnych systemoéw pod katem funkcjonalnosci i jakosci danych. Modelowanie
UML

Udostepnianie danych przestrzennych przez Internet za
pomoca oprogramowania Open Source.

Praca ma na celu przyblizenie potencjalnemu uzytkownikowi polozenia wybranych obiektow na
mapie wraz z lista informacii o nich.

Web-GIS - propozycja realizacji systemu

Opracowanie i analiza funkcjonalna prostego modelu systemu informacji
przestrzennej funkcjonujgcego w przestrzeni sieciowej.

‘Wykorzystanie urzadzen przenosnych w Mobile - GIS

Realizacja koncepcji prostej aplikacji mobilnej - (dowolna platforma sprzgtowa) wykorzystujacej
sensory urzadzenia w przyblizonym pozycjonowaniu i pomiarach ksztattu

OSM w komercyjnych zastosowaniach Web-GIS

Charakterystyka mozliwosci Open Street Map ukazana na tle dostgpnych sieciowych platform
mapowych. Przyklady autorskiego zastosowania (wykonane przez Dyplomanta) oraz wskazanie
najwazniejszych ograniczen w poréwnaniu z produktami platform konkurencyinych.

Detekcja trajektorii ruchu obiektow o wybranym ksztalcie na
sekwencyjnych obrazach rastrowych.

Analiza popularnych metody okreslania wektorowego ksztattu obiektow w zobrazowaniach
rastrowych. Wskazanie mozliwosci wykorzystania ich w detekcji ruchu np.. podczas rejestracji
online.

Urzadzenia mobilne - wspoiczesne metody przyblizonej
lokalizacji przestrzennej

Praca przegladowa. Ukazanie wspolczesnych tendencji i rozwiazan w przyblizonym pozycjonowaniu
za pomocg urzadzen mobilnych. Wykorzystanie sensorow wizyjnych, ruchu, pozycjonowania i
Srodowiskowych.




dr inz.Artur Janowski

Mozliwosci adaptacji bezptatnych systeméw GIS do potrzeb
uzytkownika niekomercyjnego

Ogoblne ukazanie wybranego narzg¢dzia GIS na tle konkurencyjnych dla niego produktow oraz
autorska realizacja rozszerzenia funkcjonalnosci wybranego systemu o brakujace mozliwosé
realizacji zadan analizy przestrzennej.

Algorytmy wykrywania krawedzi w obrazach rastrowych.

Praca przegladowa ukazujgca mozliwo$ci wykrywania krawedzi na obrazach rastrowych. Klasyczne
metody, ich wady, zalety, ograniczenia i parametryzacja.

Wykorzystanie Spatial SQL w analizach przestrzennych

Analiza mozliwo$ci wykorzystania klasycznych kwerend spatial SQL w filtracji danych o naturze
przestrzennej w celu eksploracji danych modelowanego obiektu.

Niekomercyjne oprogramowanie SIP jako narzg¢dzie
skutecznego wspierania dzialalno$ci wybranego sektora

gospodarki.

Praca przegladowa ukazujaca mozliwos$ci adaptacji wybranego niekomercyjnego narz¢dzia GIS w
pracach analitycznych zwigzanych ze wsparciem podejmowania decyji podmiotu gospodarczego
wybranej galezi gospodarki np. handlowej, turystycznej, komunikacyjnej, przemystowej etc.

Temat zaproponowany badz zmodyfikowany przez
Dyplomanta a powigzany z tematyka SIP, przetwarzania
danych, elementow programowania.

Temat pracy zwigzany z zainteresowaniami badz aktualnie wykonywanymi pracami zawodowymi
Dyplomanta ukazujacy problem praktycznej realizacji zadania przetwarzania danych w SIP,
elementéw programowania etc.

dr inz. Jacek Rapinski

Badanie wplywu przeszkod terenowych na propagacje sygnatu
WiFi wykorzystywanego do pozycjonowania wewnatrz

budynkow.

‘W pracy nalezy zbada¢ jaki wplyw na sygnat z routeréw WiFi majg zanajdujace si¢ w okolicy
przeszkody (meble, ludzie, drzwi itp.) podczas pozycjonowania na podstawie mocy sygnatu.

Wykorzystanie serwera Qgis do przeprowadzenia konsultacji
spotecznych w procesie planowania przestrzennego.

W pracy nalezy przeanalizowa¢ potrzeby gminy w zakresie konsultacji w procesie planowania
przestrzennego. Na podstawie wynikow analizy nalezy uruchomi¢ serwer z mapa i ankieta
przeznaczona do tego celu.

Analiza i przyklad wykorzystania standardu IndoorGML

‘W pracy nalezy wykona¢ analizg¢ standardu IndoorGML oraz zaproponowa¢ jego wykorzystanie
wraz z przykladem implementacji.

Weryfikacja doktadnosci inklinometru Nivel210.

Praca polega na zaprojektowaniu i przeprowadzeniu weryfikacji dokladnosci precyzyjnego
inklinometru cyfrowego Nivel 210.

Wykonanie projektu i prototypu urzadzenia do zdalnego
symulowania przemieszczen.

W pracach badawczych zwigzanych z pomiarem i analiza deformacji zachodzi czasami potrzeba
zasymulowania przemieszczenia. W pracy nalezy zaprojektowa¢ i przygotowa¢ prototyp urzadzenia
stuzacego do zdalnego symulowania przemieszczenia anteny GNSS lub lustra.

dr hab. inz. Pawel Wielgosz, prof.
UwM

Analiza doktadnosci depeszy nawigacyjnej systemu GPS

Zbadanie doktadnosci pozycji satelitow GPS nadwanych w depeszy nawigacyjnej

Wykorzystanie budowanego systemu Galileo w pomiarach
RTK

Przeprowadzenie testow polowych i analiza przydatnosci systemu Galileo w obecnej fazie jego
budowy.

Przydatno$¢ odbiornikow niskokosztowych w pracach
geodezyinych

Zbadania mozliwo$ci wykorzystanie odbiornikow typu low-cost w pracach geodezyjnych

dr inz. J. Paziewski

Analiza jakosci danych obserwacyjnych GPS

Tematem pracy bgdzie charakterystyka wskaznikow oceniajacych jako$¢ obserwacji GPS. W ramach
pracy wymagane bedzie przeprowadzenie obliczen majacych na celu otrzymanie wskaznikow jakosci
danych obserwacyjnych oraz ich wizualizacj¢ przy wykorzystaniu istnigjacych oraz wlasnych
procedur i oprogramowania.

Badanie jakosci pozycjonowania w trybie PPP

Tematem pracy bedzie charakterystyka dokfadnosci i wiarygodnosci wyznaczania pozycji w trybie
autonomicznego precyzyjnego pozycjonowania Precise Point Positioning. W ramach pracy
wymagane bedzie przeprowadzenie obliczen przy wykorzystaniu dostgpnych narzedzi
obliczeniowych.

Ocena wplywu zastosowania obserwacji GLONASS na jako$¢
pozycjonowania RTK

Praca ma na celu analiz¢ wplywu wlaczenia obserwacji GLONASS na wiarygodno$¢, doktadno$é i
szybko$¢ uzyskania precyzyjnej pozycji w trybie GNSS RTK.

Opracowanie algorytmow i aplikacji umozliwiajacych
transformacj¢ pomigdzy realizacjami ziemskich uktadow
odniesienia.

Celem pracy jest opracowanie algorytmoéw oraz ich implementacja w autorskim oprogramowaniu
stuzacych do transformaciji pomigdzy kolejnymi realizacjami ziemskich trojwymiarowych ukladow
odniesinia ITRF i ETRF.

Badanie doktadnosci pozycjonowania wielosystemowego w
trybie autonomicznym PPP.

Praca ma na celu analiz¢ doktadnosci pozycjonowania z wykorzystaniem metody Precise Point
Positioning przy wykorzystaniu obserwacji pochodzacych z systeméw GPS oraz GLONASS.

dr hab. inz. Robert Duchnowski

Sposoby badania odpornosci estymatorow stosowanych w
geodezji

Przedstawienie podstawowych miar odpornosci estymatorow stosowanych w geodezji. Poréwnanie
sposobow badania odpornosci, przede wszystkim punktow zalamania, funkcji wptywu i MSR

Symulacje rozkladow o niezerowej kurtozie i ich zastosowanie
w geodezji

Przedstawienie i pordwnanie podstawowych sposobow symulacji rozktadow op niezerowej kurtozie.
Przykiady ich zastosowania- wyznaczenie doktadnosci R-estymatorow.




