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Instytut Geodezji

kierunek: Geodezja i Kartografia

Temat pracy dyplomowej

Promotor . .. Krotka charakterystyka pracy
magisterskiej
Badanie GRID oparte o modele powierzchni tworzone przy pomocy funkeji dwéch zmicnnych. Wykorzystanie kilku
. N " " Ocena modeli do - . . .
dr hab. inZ Dariusz GoSciewski N -y P funkeji do punktow pomiar powierzchni skanerem laserowym. W oparciu o wygenerowane punkty dokonanie
analizy dokladnosci algorytméw interpolacyjnych N L - L o
siatki GRID. jei przez 2 modelem

dr hab. inz Dariusz GoSciewski

Ocena Sci wybranych algorytmd

do y Q¢ terenu.

Przebadanie kilku wybranych algorytms ie struktury GRID. e funkeji
punktéw symulujaeych pomiar powierzchni skanerem laserowym. W oparciu o wygenerowane punkty dokonanie interpolacii siatki GRID kilkoma
algorytmami interp jei Sci przez pord 2 modelem

dr hab. inz Dariusz GoSciewski

Ocena wplywu parametrow algorytmow interpolacji na
dokladnosé numerycznego modelu terenu,

Przebadanie algorytmé ji siatki GRID majgcych wplyw na dokladnosé i jakosé tworzonych DTM. W oparciu o punkty
wygenerowane funkcja przestrzenng oraz dane z pomiaru LIDAR dokonanie siatki GRID. ie jej Sci przez porownanie 7
modelem teoretycznym.

) : Przebadanie wplywu réznej lokalizacji j punktow pi ch przez skaning laserowy na jakos¢ interpolacji siatki GRID. W
A S Analiza wplywu rozmieszezenia punktow pomiarowych na ! : o eant ’ )
dr hab. inZ Dariusz GoSciewski » ] : O W danych sy w roznych yjnych oraz danych p
g modeli
LiDAR
W pracy zostanie przep analiza produktéw troposferyeznych yeh z op obserwacji GNSS do
Zawisk p i Realizacja pracy bedzie polegala na obliczefi w trybie post-p obserwacji GNSS

dr in Katarzyna Stepniak

Zastosowanie pomiarow GNSS w badaniach klimatu

zgromadzonych metoda statyczng w celu uzyskania
nastgpnie wykorzystane do badania zmian klimatu,

stacji oraz pémienia troposferycznego. parametry zostang

dr in Katarzyna Stepniak

Realizacja systemu odniesienia ETRS89 przez stacje ASG-
EUPOS

W pracy oméwione zostang najwazniejsze systemy odniesienia stosowane w geodezji satelitarnej oraz uklady, ktore je realizujq, a takze rola stacji
permanentnych ASG-EUPOS w kontekscie realizacii obecnie obowigzujacego systemu ETRS89 na obszarze Polski. Ze wzgledu na fakt, ze zadaniem stacji
ASG-EUPOS jest nie tylko ukladu ale takze jego . czyli ciggla lub okresowa kontrola stalodci wspdlrzednych i predkosci
stacji, zostanie wykonana analiza dokladnosci wspélrzednych stacji ASG-EUPOS wyznaczanych na podstawie opracowania obserwacji GNSS.

dF bab. nz. B, Duchnowskl, profUWM Sposoby badania odpornoei w miar w geodezii. sposobéw badania odpornosei, przede wszystkim
geodezji punktow z.{lamdnm funkcji wplywu i MSR

- X Sposoby badania Sci 6w stosowanych w miar g 6 w geodezji. sposobéw badania odpornosci, przede wszystkim
dr hab. inZ. R. Duchnowski, prof. UWM geodezji punktéw zalamania, funkcji wplywu i MSR

dr hab. inz R. Duchnowski, pro. UWM

Propagacja wariancji dla funkcji
v oblitzent

zasad propagacji wariancji w
funkcji melmlowych stosowanych w geodezji

oraz p sposobow wariancji

dr inz Grzegorz Grunwald

Analiza jakosci dzialania systeméw SBAS pod katem
zastosowars lotniczych

Praca bedzie prezentowala wyniki bada nad jakosciq dzialania obecnych systeméw SBAS. Rezultaty przeprowadzonych w czasic rzeczywistym oraz wpost
processingu” eksperymentow, beda przedstawione za pomocg wartosci J ja w ruchu lotniczym.

dr inZ Grzegorz Grunwald

Analiza wiarygodnosci pozycjonowania GPS/EGNOS w ruchu
drogowym

w ruchu drogowym. Analizie zostana poddane wartosci parametréw

Praca bedzie p wyniki eksperymento
s systemu EGNOS.

charakteryzujacych z

dr inZ Grzegorz Grunwald

Analiza mozliwosci wykorzystania surowych danych GNSS
zarejestrowanych za pomocq urzadzed typu smartfon

Praca bedzie p wyniki eksperymento z urzadzed typu smartfon. Analizie zostang poddane surowe dane
satelitame GNSS zarejestrowane za pomoca urzadzeri pracujgeych w oparciu o system Android.

Analizy dotyezace rozwoju technologii pozyskiwania danych

inz Al Doskocz N Pr: ity j i -danych.
dr inz Adam Doskocz przestrzennych zasilajacych geodezyjne bazy danych. aca dotyezy ) geo-danyd
Analiza integracji Praca dotyczy wypracowania optymalnych rozwiazait w zakresie integracji zasobow i ze zbiorami nowych geo
dr inz. Adam Doskocz zasobéw geodezyjno-Kartograficznych ze zbiorami nowych geo- | 5 Yoz WyP prymainy & grag c yeh &
danych. veh.
Analiza integracji Praca dotyczy wypracowania optymalnych rozwiazai w zakresie integracji zZasobow i 2 zbiorami nowych geo
dr inz. Adam Doskocz zasobéw geodezyjno-Kartograficznych ze zbiorami nowych geo- | Yoz WyP prymainy & grag c yeh &
danych. yeh.
dr inz. Rafal Sieradzki Analiza dokladnosci fazowych obserwacji GNSS Celem pracy jest okreslenie i p srumu v W oraz yeh fazowych obserwacjach
- " . . Celem pracy jest okreslenic i p szumu Wz oraz 162 Sciowych kodowych j
dr inZ Rafal Sieradzki Analiza dokladnosci kodowych obserwacji GNSS onss !
dr ind. Rafal Sieradzki Analiza warunkow jonosferycznych wystepujaeych na wysokich | Celem pracy jest analiza warunkow jonosferycznych na wysokich podczas burzy ; obejmujacych wiclko i malo
w okresie burzy skalowe zaburzenia TEC.

dr hab. inz. Wojciech Jarmolowski

Obserwacje poziomu wod 7 satelity Jason 2 na obszarach
srodiadowych

Altimetria dostarcza danych wysokosciowyeh na obszarach lqdow yeh (topografia) i wodnyeh (topografia morza, jezior). Celem pracy bedzie wybor

, lokalnych lub obszarow wodnych, p narzedzi do danych i wybér danych na tych obszarach. Po
ocenic danych wykonane zostang interpolacie (gridding) danych w celu ich geowizualizaci i opisania zmian wysokosci wody w interwatach czasu #/lub
przestrzeni.

dr hab. inz. Wojciech Jarmolowski

Poréwnanie pomiaréw altimetrycznych z satelitéw Jason-2 i
Jason-3 na obszarze pohudniowego Baltyku

atelita Jason-3 jest naturalnym nastepca Jason-2 w kontynuowaniu pomiaréw altimetrycznych oceanéw i mérz jednak istnicje okres wspdlny rejestrowanych
abserwacji. Celem pracy jest analiza poréwnaveza pomiaréw topogratii morza arcjestrowanych przez. dwa satelity w bliskim czasie. Dane moga by

p lub w postaci modeli

dr hab. inz. Wojciech Jarmolowski

Geowi; topografii i
Ksigzyca.

ia sily cigzkosci

Modele topografii (rzezby) ze wzgledu na masy skalne maja zawsze zwigzek ze zmianami przyspieszenia sily cigzkosci. Topografia jest pomierzona na
Ksi¢zycu z pokladu satelity Lunar Reconnaissance Orbiter (LRO) za pomoca instrumentu Lunar Orbiter Laser Altimeter (LOLA). Modele DEM mozna
utworzy przy pomocy ré7nych technik griddingu. Modele siy cigzkosci mozemy generowat 7 rozwinieeia harmonicsnego istnicjacych modeli potenciatu.
Zadaniem jest wybranic charakterystycznych obszarow, wyg na nich modeli w po g je 3D, p
topografii i grawitacji oraz obliczenie charakterystycznych wiclkosci statystycznych.




dr hab.

. inz. Wojciech Jarmolowski

Geowizualizacje topografii i przyspieszenia sily cigzkoéci Marsa.

Modele topografii (rzezby) ze wzgledu na masy skalne maja zawsze zwigzek ze zmianami przyspieszenia sily cigzkoci. Topografia jest pomicrzona na Marsie
2 pokladu satelity Mars Global Surveyor za pomocg instrumentu Mars Orbiter Laser Altimeter (MOLA). Modele DEM mozna utworzyé przy pomocy roznych
technik griddingu. Modele sty cigzkosci mozemy generowac 7 rozwinicia harmonicznego istnicjacych modeli potencjatu. Zadaniem jest wybranie

harakterys obszardw, ie na nich modeli w 3D, ia topografii i grawitacji oraz

wielkosci

dr hab.

inz Jacek Paziewski

Ocena mozliwosci zastosowania technologii GNSS PPP w
pracach geodezyjnych

Celem pracy jest analiza Sci i wiarygodnosci ia pozycii 7 obserwacji GNSS oraz metody precyzyjnego pozycjonowania

absolutnego - Precise Point Positioning. Badania umozliwia okreslenie przydatnosci tej metody w typowych pracach geodezyjnych.

dr hab.

inz Jacek Paziewski

Wykor:

tanie metody

GNSS do

Celem pracy jest analiza 2 obserwacji GNSS oraz metody precyzyjnego

1 &€
- Precise Point Positioning.

dr hab.

inz Jacek Paziewski

Analiza jakoci danych obserwacyjnych GNSS

Tematem pracy bedzie charakter jakosé obserwacji GNSS. W ramach pracy wymagane bedzie przeprowadzenie
obliczen majacych na celu otrzymanie wskaznikow jakosci danych inych oraz ich przy oraz whasnych
procedur i oprogramowania.

dr hab.

inZ. Dariusz Popielarczyk, prof. UWM

Ocena dokladnosci wyznaczenia pozycji obiektu na dnie
zbiornika wodnego z wykorzystaniem echosondy
wielowiazkowej Reson T-50P

Celem pracy bedzie wykonanie pomiaru obicktow na dnie zbiornika wodnego systemem sondy wiclowiazkowej MBES. Wykonana zostanic analiza
S Gl

i okreslenia pozyci obicktow z

dr hab.

inz Dariusz Popielarczyk, prof. UWM

Analiza dokladnosci wyznaczenia linii brzegowej jeziora z
wykorzystaniem BSL

Celem pracy bedzie wykonanic inwentaryzacji linii brzegowej zbiornika wodnego za pomoca Bezzalogowego Systemu Latajacego BSL oraz analiza
dokladnosci wykonanego pomiaru

dr hab.

inz Marek Mréz, prof. UWM

Poréwnanie cyfrowych modeli wysokosci (DSM) utworzonych z
pomiaréw ALS/ISOK oraz zdje¢ lotniczych.

Praca polega na zbadaniu cech i wyznaczeniu roznic wysokosci dwéch modeli DSM uzyskanych na podstawie dwoch technologil fotogrametrycznych: ALS
oraz SfM. Praca bedzie Zw) danych z Zasobu G iK

Opracowanie modelu 3D i ortofotomapy elewacji “zielonych

Praca polega na modelu 3D oraz or

clewaci "ziclonych Scian” (green walls). Ziclone Sciany s clementem dekoracyjno -

dr hab. inz. Marek Mréz, — prof UWM |0 maiemnyeh zdec RGB. ekologicznym w "betonowej" przestrzeni Metody ne sq jako techniki ich inwentaryzacji i oceny stanu roslin je
tworzgeych.
Opracowanie modelu 3D i otofotomapy elewaci“zielonych | Praca polega na modelu 3D oraz clcwac_yi “ziclonych Scian” (grccn walls) na podstawie zdjeé hiperspekiralnych. Ziclone Sciany sq
dr hab. inz Marek Mréz,  prof. UWM [§cian" na podstawic nazi djgé w W "betonowej" przestr metody hi s jako techniki

zakresie VNIR.

ich inwentaryzacji wraz z ocena wigoru roslin na podstawic wskanikéw spektralnych (vcgclalmn indices)

dr hab.

inz Marek Mréz, prof. UWM

Poréwnanic tréjwymiarowych modeli rolniczych poletek
doswiadczalnych (DSM/3D) wykonanych na podstawie zdjeé
RGB oraz HS.

Praca polega na zbadaniu cech i wyznaczeniu roznic wysokoéci modeli DSM uzyskanych na podstawie zdje¢ RGB oraz zdjg¢ hiperspektralnych w zakresic
VNIR zarejestrowanych z pokladu UAS md4-1000. W pracy zostanic wygenerowany jeden model RGB i kilkanascie modeli HS. Zbadany zostanie wplyw
parametrow metody SfM na produkt koncowy.

- . Manualne i kanaléw | Proba ia kanalow zbioréw danych hiperspekiralnych pozyskiwanych kamera Rikola 2D dzialajaca na zasadzie interferometru
drhab.inZ. Marek Mréz, - prot UWM | o iperspektralnych RIKOLA 2D Fabry-Perrota. Ocena dokladnosci i wydajnosci procesu
Proba informacji w Zakres pracy obejmuje zaproponowanic metodyki i wykonanie modelu 3D dna rzeki gmsk icj metodami stercofotogrametrii cyfrowej ze zdjgé RGB
dr hab. inz Marek Mréz,  prof. UWM |szczegdlowego modelu 3D dna rzeki gorskicj metodami wykonanych z pulapu platform BSP. Jest to dwa osrodki fizyczne: powictrze i wodg. W ramach

fotogrametrii z platformy BSP.

pracy nalezy wprowadzié korekty wspolczynnika zalamania wody w stosunku do po\vlclﬂa dla modelu podwodnego.

dr hab.

inz Marek Mréz, prof.UWM

Kartowanie szaty roslinnej doliny rzecznej na podstawie zdjg¢
hiperspektralnych i barwnych z platformy BSP.

Zakres pracy obejmuje polaczenie informacji z weelu i i

roslinnej obecnej w dolinie rzeki Ain w Srodkowo - wschodniej Francji.

roznych rodzajow szaty

prof. Zbigniew Wisniewski

Zastosowanie filtracji metoda Kalmana do wyznaczania

fi punktow w sieci niwelacyjnej.

Na podstawie ;j sieci i modelu fi punktow i ich predykeji.

prof. Zbigniew Wi

Zastosowanie Msplit estymacji do odpornego wyréwnania
obserwacji geodezyjnych.

Analiza odpornosci Msplit estymacji na bledy grube. Analiza bedzie
ukladéw obserwacyjnych.

na podstawie obserwacji

prof. Zbigniew Wisniewski

Téwnani z

bezposredniego i parametrycznego.

poré dwu typowych rozwigza W estymacji j siec jnej).

dr hab.

inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Badanie wplywu kompresji obrazéw cyfrowych na dokladnosé
rozwiazania sieci cyfrowych zdjeé naziemnych

Analiza wynikéw, ocena dokladnosci rozwiazania | wyréwnania sieci cyfrowych zdjeé naziemnych wysokiej rozdzielczoéci o roznym stopniu degradacji
obrazow cyfrowych

Badanie dokladnosci opracowania 3D obiektu bliskiego zasiggu

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM 2a pomocg fotogrametrycznego pakietu Topcon Image Master ;:’:‘;g: 7akresu, wynikéw i ocena cyfrowego e vd 30 obiekt bliskiego
Pro

dr hab, in. Piotr Sawicki, prof, UWM Badanie dokladnosci generowania modelu 3D obicktu bliskiego | Analiza zakresu, wynikov i ocena cyfrowego 2 3D obickiu bliskiego zasiegu metoda "Multi-Ray-
zasiggu 7a pomocq programu PhotoModeler Scan Photogrammetry
Badanic dokladnoéci generowania modelu 3D obicktu bliskiego | Analiza zakresu, wynikéw i ocena i cyfrowego 2 3D obicktu bliskiego zasiggu na podstawie fotogrametrycznej

dr hab.

inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

zasiggu 7a pomoca programu Agisoft PhotoScan

chmury punktéw uzyskanych metoda "dense image matching”

- o . procesu i 3Dobicktu | Analiza p . cyfrowego modelu 3D obicktu bliskicgo zasiggu na podstawic

dr hab. in2. Piotr Sawick, prof. UWM bliskiego zasiggu w programach SURE oraz Agisoft PhotoScan znej chmury punktow metods "dense image matching”
- - procesu i ia 3D obicktu | Analiza p . i cyfrowego modelu 3D obicktu bliskicgo zasiggu na podstawic

dr hab. in2. Piotr Sawick, prof. UWM bliskiego zasiggu w programach Bundler oraz Agisoft PhotoScan yeznej chmury punktow metods "dense image matching”
procesu t 3D obicktu |\ i cyfrowego modelu 3D obicktu bliskiego zasiggu na podstawie

dr hab.

inz Piotr Sawicki, prof. UWM

bliskiego zasiegu w programach 123D Catch AutoDesk oraz
Agisoft PhotoScan

yeznej chmury punktow

metodg "dense image matching”

Badanie dokladnosci opracowania 3D na podstawie zdje¢

dr hab. inZ Piotr Sawicki, prof. UWM 2 platformy UAV md4- | Analiza zakresu, wynikow i ocena i cyfrowego 2 obicktu 3D metodg "dense image matching"
1000
PR, Aerotriangulacja bloku zdje¢ cyfrowych pozyskanych z ’ T ) " . . AP -
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM latformy UAY quadrokapiera mi 1000 Analiza i ocena ¥ acrotriangulacii metody wiazek cyfrowych zdjeé lotniczych niskiego pulapu
Ocena przy egladarek) WPY | Okreglenie zakresu analizy i wstepnego przetwarzania obrazéw cyfrowych, wybér przegladarek eraficznych typu freeware, instalacia programow, wykonanie
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM freeware do wsigpnego przetwarzania (preprocessing )
’ cyfrowego przetwarzania obrazow, ocena wynikw przetwarzania cyfrowego, ocena precgladarck
czych obrazow cyfrowych
P, . . Analiza metod ryezneg yeznych metod ia danych 2D i 3D, analiza punktow
dr hab. inz Piotr Sawicki, prof. UWM danych Katastralnych w swietle IT G-5, analiza ‘metod yeznych w pomiarach w Polsce, sfor ie wnioskow
Dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM ia danych Analiza wynikéw i ocena ja danych 2. metodami i: semi - i 3D
g > prot- metody 3D oraz " 3D 4 ¥ g c yoznymi:




dr inz Wojeiech Cymerman

Analiza procedury podziatu nieruchomosci rolngj i micjskicj na
przykladzie gminy ......

W oparcie o dane pozyskane z ODGIK wykonaé analize podziat nieruchomosci rolnej i micjskicj oraz dokonaé poréwnania

dr inz Wojeiech Cymerman

Potencjalne dochody gminy przy zastosowaniu podatku
katastralnego w wybranej gminie

Obecnie podatki zwiazane z i -to podatek od Sci, podatek rolny i podatek lesny. W niniejszej pracy nalezy wykona¢ przyjaé
hipotezg, ze zamiast wyZzej wymienionych oplat wdrozony zostalby podatek katastralny zwigzany z wartoscig nieruchomosci. W tym kontekscie nalezy
dokona¢ analizy dochodéw wybranej gminy przy stosowaniu takiego systemu podatkowego.

Praca dotyczy zarejestrowania zegarkami sportowymi (np. Garmin, Suntoo, Fitbit) trasy przelotu samolotu. Dane beda zebrane z wykorzystaniem satelitow

dr inz. Adam Ciecko Ocena mozl zegarkow sp z GPS + GLONASS oraz wylaeznie GPS. Zarejestrowane dane zostang nastepnie poddane slowym analizom i 2 trajekrorig 4
modulem GNSS w nawigacii lotniczej.
metoda post-processing.
Okreslenie dokladnosci pozycjonowania statycznego odbiornika | Pricy Zostanie ¢ ia odbiornika 02 opcja p ing. przy satclitow
dr inz Adam Cie¢ko -~ pozycy 4 & systemu GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou oraz EGNOS. Pomiar zostanie w trybie oraz w trybue post-p 9. Czas
MobileMapper 50. N -
pomiaru zostanie odpowiednio dobrany na podstawie programu MissionPlanning.
Okredlenie - . W pracy zostanie p 56 ia odbiornika Mobi 2 opcja pos ing, przy iu satelitow
dr inz Adam Cieéko odbiornika MobileMapper 50 systemu GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou oraz EGNOS. Pomiar zostanie w trybie oraz w trybie post-p g. Trasa

cksperymentalna zostanic odpowiednio dobrana i wyznaczona technika OTF.

dr inz Tomasz Templin

Wykorzystanie baz danych NoSQL do analizy duzych zbioréw
danych przestrzennych

Budowa projektu geoinformatycznego z wykorzystaniem baz danych NoSQL. Definicja duzych zbiorow danych. Przetwarzanic i analiza duzych zbioréw.

dr inz Tomasz Templin

Optymalizacja metod przechowywania danych w systemach
bazodanowych dla mobilnych systeméw wykorzystujacych
rzoczywistosé rozszerzong (AR).

Celem pracy jest budowa na potrzeby systeméw AR metodyke przechowywania danych w systemach
bazodanowych. Autor dokona przegladu aktualnie stosowanych metod, okresli zalety i wady poszczegdlnych rozwiazai oraz przygotuje bazg danych
zoptymalizowana pod katem prezentacii danych w systemach AR.

dr inz Tomasz Templin

Metodyka prezentacji zmian czasowo-przestrzennych z
wykorzystaniem rzeczywistosci wirtualnej (VR)

Celem pracy jest opi na zmian czas
rzeczywistosci rozszerzonej Oculus Rift.

dna zbiomika wodnego z wykorzystaniem okularow

dr inz. Krzysztof Nowel

Problem walidacji rozwiazania w p i
NSS

Celem pracy bedzie analiza kilku metod walidacji estymowanych nicoznaczonosci obserwacji GNSS.

dr inz. Krzysztof Nowel

Geodezyjne fz
Globalnego Testu Przystawania

Celem pracy bedzie analiza metody Globalnego Testu j na podstawie roznych modeli funkcjonalnych obserwacii

dr inz. Krzysztof Nowel

Problem wyboru poziomu ufnodci w statystycznej ocenie
istotnosci przemieszczeit

Celem pracy bedzie wyznaczenic optymalnego poziomu ufnosci testu istotnosci przemieszezed dla danej sieci kontrolnej i przewidywanych wartosci
przemieszezer

dr ini Krzysztof Bojarowski

Ocena

y
numerycznego modelowania powierzchni

Do oceny geometrycznej przekryé zostang funkcje powierzchni, p roznicowe i analizy numeryczne

dr ini Krzysztof Bojarowski

Projekt i geodezyjne opracowanie wezla drogowego

Projekt i geodezyjne opracowanie wezla drogowego w systemie Civil 3D. Projekt zostanie D
ukladzie 3D

mapy do cel6w proj w

dr ini Krzysztof Bojarowski

Regulacia torow kolejowych z wykorzystaniem funkcji
wpasowania linii, fuku kolowego i paraboli

P ikr yeh odcink6w tor6w kolejowych w uklad punktow p yeh metodg

drini Krzysztof Bojarowski

Okreslanie objetosci mas ziemnych z wykorzystaniem
numerycznego modelowania powierzchni

Do okreslania objetosci mas ziemnych dachowych wykorzystane zostang funkcje modelowania powierzchni, powierzchnie réznicowe i analizy numeryczne

dr inz Krzysztof Bojarowski

Projekt i geodezyjne opracowanic wpasowania ulicy w istnicjacy
uklad zabugowy z modernizacjq nawierzchni

Projekt i je ulicy 7.
mapy do celéw projektowych w ukladzie 3D

wistnicjacy uklad zabudowy w systemic Civil 3D. Projekt zostanic poprzedzony opracowaniem

dr inz Krzysztof Bojarowski

Ocena geometryczna obiektow na podstawie modelowania
przestrzennego wynikow pomiaru skanerem laserowym

Do oceny geometrycznej obicktéw na podstawie wynikéw pomiaru skanerem laserowym
powierzchni,powierzehnie roznicowe i analizy numeryczne

zostang funkcje

drinz A.Dumalski tachimetru dypl dokona wy g na podstawie normy
dr inz A.Dumalski Wyznaczenie dokladnosei niwelatora kodowego dypl dokona wy g na podstawie normy
- . Sci niwelacii g i . . . . . )
7. A.Dy Iski N dypls k ik 1 I: 11 i et ej
dr inz. A.Dumalski rygonometryczne] dokona wynikéw pomiaru p metoda niwelacji geometrycznej i trygonometrycznej
technik p w .

dr inz A.Dumalski

modelowaniu 3D.

dokona pord kilku metod p . przy pomocy ktérych utworzy model 3D

dr inz A.Dumalski

Zastosowanie sensora kinect w budowie modelu 3D

dyplomant utworzy model 3D wybranego obicktu stosujac sensor kinect

dr inz A.Dumalski

Zastosowanie technologii druku 3D w prezentacji wybranych
obicktow.

dyplomant w pracy zaprezentuje kolejne etapy prac od momentu pomiaru, poprzez opracowanie, koficzac na prezentacji wydruku 3D

dr inz A.Dumalski

Zastosowanie fotografii cyfrowej w modelowaniu 3D przy
pomocy ji o ych.

dyplomant zaprezentuje technologig tworzenia modelu 3D wybranego obiektu stosujac rozne programy komputerowe




