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Krétka charakterystyka pracy

dr hab.inz. Zofia Rzepecka, prof.UWM

Charakterystyka doktadnosciowa réznych technik pozycjonowania

GNSS

Te same zbiory obserwacyjne zostang poddane obliczeniom (post-processing) w
wybranym oprogramowaniu GNSS, z wykorzystaniem opcji dotyczacych réznych
technik pomiarowych (SPP, PPP, DGNSS, wyznaczenia statyczne), na podstawie
uzyskanych wynikéw oceniona bedzie doktadnos¢ kazdej z technik.

dr hab.inz. Zofia Rzepecka, prof.UWM

Poréwnanie wynikéw pozycjonowania satelitarnego uzyskanych z
wykorzystaniem réznych systemow satelitarnych GNSS

Obserwacje GNSS (GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou) bedg pozyskane z dostepnych
stacji permanentnych (np. IGS), opracowane z wykorzystaniem réznych kombinacji
systemow (np. GPS lub GPS+BeiDou etc.), wyniki bedg poréwnywane, oceniony
zostanie wptyw dotgczania obserwacji kolejnych systemoéw na wyniki
pozycjonowania.

dr hab.inz. Zofia Rzepecka, prof.UWM

Charakterystyka opdznienia troposferycznego na wybranym
obszarze

Catkowite zenitalne opdznienie troposferyczne na wybrany obszar pozyskane
bedzie z zasobdw internetowych, np. ze stron IGS. Dokonana zostanie jego analiza
(zakresy, czestotliwosci zmian etc.). Dodatkowo, opéznienie hydrostatyczne
(suche) zostanie obliczone na podstawie wybranego modelu (Saastamoinena,
GPT2w etc.), na tej podstawie obliczona bedzie czes¢ mokra opdznienia i
poréwnane charakterystyki mokrej i suchej czesci opdznienia.

dr inz. Krzysztof Nowel

Problem wyboru poziomu ufnosci w statystycznej ocenie
istotnosci przemieszczen

Celem pracy bedzie wyznaczenie optymalnego poziomu ufnosci testu istotnosci
przemieszczen dla danej sieci kontrolnej.

dr inz. Krzysztof Nowel

Geodezyjne wyznaczanie przemieszczen z zastosowaniem
globalnego testu przystawania

Celem pracy bedzie analiza metody globalnego testu przystawania realizowanej na
podstawie réznych modeli funkcjonalnych obserwaciji.

dr inz. Krzysztof Nowel

Problem obliczeniowego uktadu odniesienia w geodezyjnym
wyznaczaniu przemieszczen

Celem pracy bedzie empiryczna analiza doktadnosci przemieszczert wyznaczonych
w réznie zdefiniowanych uktadach odniesienia.

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Ocena mozliwosci wykorzystania wynikdw pomiaru lotniczym
skanerem laserowym w pracach inzynieryjno-projektowych

Ocena doktadnosci modeli utworzonych na podstawie pomiaréw lotniczym
skanerem laserowym

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Obliczanie objetosci robét ziemnych z analizg trasnsportu przy
projektowaniu infrastruktury liniowej

Automatyzacja projektowania wykopéw i obliczania mas ziemnych

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Technologia opracowania mapy tréjwymiarowej do celéw
projektowych

Opracowanie tréjwymiarowej mapy do celdéw projektowych na podstawie mapy
zasadniczej ze szczeg6lnym uwzglednieniem rzezby terenu i sieci uzbrojenia terenu

dr inz. Artur Janowski

Temat zaproponowany bgdz zmodyfikowany przez Dyplomanta a
powigzany z tematyka SIP, przetwarzania danych, elementéw
programowania.

Temat pracy zwigzany z zainteresowaniami badz aktualnie wykonywanymi pracami
zawodowymi Dyplomanta ukazujgcy problem praktycznej realizacji zadania
przetwarzania danych w SIP, elementdéw programowania etc.

dr inz. Rafat Sieradzki

Analiza doktadnosci fazowych obserwacji GNSS

Celem pracy jest okreslenie i pordwnanie szumu pomiarowego wystepujacego w
réznosystemowych oraz réznoczestotliwosciowych fazowych obserwacjach GNSS.

dr inz. Rafat Sieradzki

Analiza doktadnosci kodowych obserwacji GNSS

Celem pracy jest okreélenie i poréwnanie szumu pomiarowego wystepujacego w
réznosystemowych oraz réznoczestotliwosciowych kodowych obserwacjach GNSS.

dr inz. Rafat Sieradzki

Analiza warunkéw jonosferycznych wystepujacych na wysokich
szerokosciach w okresie burzy geomagnetycznej.

Celem pracy jest analiza warunkéw jonosferycznych wystepujacych na wysokich
szerokosciach podczas burzy geomagnetycznej obejmujacych wielko i mato
skalowe zaburzenia TEC.

drinz. A.Dumalski

Wyzanczanie doktadnosci tachimetru elektronicznego

dyplomant dokona wyznaczenia doktadnosci instrumentu na podstawie normy

dr inz. A.Dumalski

Wyznaczenie doktadnosci niwelatora kodowego

dyplomant dokona wyznaczenia doktadnosci instrumentu na podstawie normy

drinz. A.Dumalski

Poréwnanie doktadnosci niwelacji geometrycznej i
trygonometrycznej

dyplomant dokona poréwania wynikéw pomiaru przewyzszert metoda niwelacji
geometrycznej i trygonometrycznej

dr inz. A.Dumalski

Zastosowanie niskonaktadowych technik pomiarowych w
modelowaniu 3D.

dyplomant dokona poréwnania kilku metod pomiarowych , przy pomocy ktérych
utworzy model 3D

dr inz. A.Dumalski

Zastosowanie sensora kinect w budowie modelu 3D

dyplomant utworzy model 3D wybranego obiektu stosujaé¢ sensor kinect




dr inz. A.Dumalski

Zastosowanie technologii druku 3D w prezentacji wybranych
obiektow.

dyplomant w pracy zaprezentuje kolejne etapy prac od momentu pomiaru,
poprzez opracowanie, koriczac na przentacji wydruku 3D

dr inz. A.Dumalski

Zastosowanie fotografii cyfrowej w modelowaniu 3D przy pomocy
niekomercyjnych programéw komputerowych.

dyplomant zaprezentuje technologie tworzenia modelu 3D wybranego obiektu
stosujgc rézne programy komputerowe

Badanie wptywu kompresji obrazéw cyfrowych na doktadnosé

Analiza wynikéw, ocena doktadnosci rozwiazania i wyréwnania sieci cyfrowych

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM . N o R zdje¢ naziemnych wysokiej rozdzielczosci o réznym stopniu degradacji obrazéw
rozwigzania sieci cyfrowych zdje¢ naziemnych
cyfrowych
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM Badanie doktadnosci opracowani? 3D obiektu bliskiego zasiegu za [Analiza zakl.'esu, wynikéw i ocena doktadnosci cyfrowego fo'togram_etr.ycznego.
pomocg fotogrametrycznego pakietu Topcon Image Master Pro opracowania hybrydowego 3D (wektorowo-rastrowego) obiektu bliskiego zasiegu
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM Bae!anle doktadnosci generowania modelu 3D obiektu bliskiego Analiza zakl.'esu, wy!'ukow i voc?zna dok!adnosu cyfro"wegolfotogrametrycznego .
zasiegu za pomocg programu PhotoModeler Scan opracowania 3D obiektu bliskiego zasiegu metodg "Multi-Ray-Photogrammetry
Analiza zakresu, wynikéw i ocena doktadnosci cyfrowego fotogrametrycznego
. . Badanie doktadnosci generowania modelu 3D obiektu bliskiego lzaz ) u wy' 1ow I, ) . I cytrow 4g 8 yez ) 8
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM . . opracowania 3D obiektu bliskiego zasiegu na podstawie fotogrametrycznej chmury
zasiegu za pomocg programu Agisoft PhotoScan , " . -
punktdw uzyskanych metodg "dense image matching
Analiza funkcjonalnosci programéw , poréwnanie doktadnosci cyfrowego
T L. Poréwnanie procesu i doktadnosci modelowania 3D obiektu . P g. P . . _v 8 .
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM . N . automatycznego generowania modelu 3D obiektu bliskiego zasiegu na podstawie
bliskiego zasiegu w programach SURE oraz Agisoft PhotoScan R . " A o
fotogrametrycznej chmury punktéw uzyskanych metoda "dense image matching'
Analiza funkcjonalnosci ie doktadnosci cyfi
. . Poréwnanie procesu i doktadnosci modelowania 3D obiektu naliza funkcjonainoscl proglramow porown‘anle O, a, noscl c4y rowego .
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM A N . automatycznego generowania modelu 3D obiektu bliskiego zasiegu na podstawie
bliskiego zasiegu w programach Bundler oraz Agisoft PhotoScan . . " : P
fotogrametrycznej chmury punktow uzyskanych metoda "dense image matching'
Poréwnanie procesu i doktadnosci modelowania 3D obiektu Analiza funkcjonalnosci programéw , poréwnanie doktadnosci cyfrowego
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM bliskiego zasiegu w programach 123D Catch AutoDesk oraz Agisoft |automatycznego generowania modelu 3D obiektu bliskiego zasiegu na podstawie
PhotoScan fotogrametrycznej chmury punktéw uzyskanych metoda "dense image matching"
Badanie doktadnosci opracowania 3D na podstawie zdjec . . . .
Analiza zakresu, wynikéw i ocena doktadnosci cyfrowego fotogrametrycznego
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM cyfrowych pozyskanych z platformy UAV quadrokoptera md4- R . Y N ) ¥ .g N e ¥ 6
1000 opracowania obiektu 3D metoda "dense image matching
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM Aerotriangulacja bloku zdje¢ cyfrowych pozyskanych z platformy A|t1allza i ocena dokiafjn’osu \{vyrown?nllaa aerotriangulacji przestrzennej metoda
UAV quadrokoptera md4-1000 wigzek cyfrowych zdjeé lotniczych niskiego putapu
- . . Okreslenie zakresu analizy i wstepnego przetwarzania obrazdw cyfrowych, wybér
Ocena przydatnosci programoéw (przegladarek) graficznych typu ) v epnes p_ . . Y v . v
T . A X przegladarek graficznych typu freeware , instalacja programoéw, wykonanie
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM freeware do wstepnego przetwarzania (preprocessing ) . . o X
) cyfrowego przetwarzania obrazéw, ocena wynikéw przetwarzania cyfrowego,
fotogrametrycznych obrazéw cyfrowych . . )
ocena funkcjonalnosci testowanych przegladarek graficznych
Analiza/opis analitycznych fotogrametrycznych metod pozyskiwania danych 2D i
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM Analiza analitycznych metod fotogrametrycznego pozyskania ?D: analiza dok{adnpéci pozvskanié wspotrzednych punktow katastralny.ch w
danych katastralnych Swietle IT G-5, analiza zastosowania metod fotogrametrycznych w pomiarach
katastralnych w Polsce, sformutowanie wnioskéw
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM Poréwnanie doktadnosci pozyskania danych katastralnych metoda |Analiza wynikdw i ocena doktadnosci pozyskania danych katastralnych 2.

stereodigitalizacji 3D oraz semistereodigitalizacji 3D

metodami fotogrametrycznymi: semi - i stereodigitalizacji 3D

drinz. Jacek Paziewski

Ocena mozliwosci zastosowania technologii GNSS PPP w pracach
geodezyjnych

Celem pracy jest analiza doktadnosci i wiarygodnosci wyznaczenia pozycji
korzystajac z obserwacji GNSS oraz metody precyzyjnego pozycjonowania
absolutnego - Precise Point Positioning. Badania umozliwig okreslenie
przydatnosci tej metody w typowych pracach geodezyjnych.

dr inz. Jacek Paziewski

Wykorzystanie metody precyzyjnego pozycjonowania absolutnego
GNSS do wyznaczania dynamicznych przemieszczen

Celem pracy jest analiza doktadnosci i wiarygodnosci wyznaczenia dynamicznych
przemieszczen korzystajac z obserwacji GNSS oraz metody precyzyjnego
pozycjonowania absolutnego - Precise Point Positioning.

dr inz. Jacek Paziewski

Analiza jakosci danych obserwacyjnych GNSS

Tematem pracy bedzie charakterystyka wybranych wskaznikdw oceniajacych
jakos¢ obserwacji GNSS. W ramach pracy wymagane bedzie przeprowadzenie
obliczert majacych na celu otrzymanie wskaznikéw jakosci danych obserwacyjnych
oraz ich wizualizacje przy wykorzystaniu istniejacych oraz wtasnych procedur i
onrogramowania

dr hab. inz. R. Duchnowski, prof.
UWM

Obszary ufnosci stosowane w geodezyjnym rachunku
wyréwnawczym.

Charakterystyka réznych obszaréw ufnosci stosowanych w rachunku
wyréwnawczym. Poréwnanie sposobu ich wyznaczenia i otrzymywanych wynikdw.




Oserwacje poziomu wad z satelity Jason 2 na obszarach

Altimetria dostarcza danych wysokosciowych na obszarach ladowych (topografia) i
wodnych (topografia morza, jezior). Celem pracy bedzie wybdr interesujacych,
lokalnych lub regionalnych obszaréw wodnych, przygotowanie narzedzi do

dr inz. Wojciech Jarmotowski
) $rodlgdowych selekcjonowania danych i wybor danych na tych obszarach. Po ocenie danych
wykonane zostang interpolacje (gridding) danych w celu ich geowizualizacji i
opisania zmian wysokosci wody w interwatach czasu i/lub przestrzeni.
Altimetria dostarcza danych wysokosciowych na obszarach lagdowych (topografia) i
wodnych (topografia morza, jezior). Celem pracy bedzie wybdr interesujgcych,
Oserwacje poziomu wad z satelity Jason 2 na obszarach lokalnych lub regionalnych obszaréw wodnych, przygotowanie narzedzi do
dr inz. Wojciech Jarmotowski W J poziomu wod z ty z y u ) 8l Y . Z W W veh, przygotowani Z? z
przybrzeznych. selekcjonowania danych i wybor danych na tych obszarach. Po ocenie danych
wykonane zostang interpolacje (gridding) danych w celu ich geowizualizacji i
opisania zmian wysokosci wody w interwatach czasu i/lub przestrzeni.
Modele topografii (rzezby) ze wzgledu na masy skalne majg zawsze zwigzek ze
zmianami przyspieszenia sity ciezkosci. Topografia jest pomierzona na Ksiezycu z
pokfadu satelity Lunar Reconnaissance Orbiter (LRO) za pomocg instrumentu
Lunar Orbiter Laser Altimeter (LOLA). Modele DEM mozna utworzy¢ przy pomocy
dr inz. Wojciech Jarmotowski Geowizualizacje topografii i przyspieszenia sity ciezkosci Ksiezyca. |réznych technik griddingu. Modele sity ciezkosci mozemy generowac z rozwiniecia
harmonicznego istniejacych modeli potencjatu. Zadaniem jest wybranie
charakterystycznych obszaréw, wygenerowanie na nich modeli w pozadanych
rozdzielczosciach, geowizualizacje 3D, poréwnania topografii i grawitacji oraz
obliczenie charakterystycznych wielkosci statystycznych.
Modele topografii (rzezby) ze wzgledu na masy skalne maja zawsze zwigzek ze
zmianami przyspieszenia sity cigzkosci. Topografia jest pomierzona na Marsie z
pokfadu satelity Mars Global Surveyor za pomocg instrumentu Mars Orbiter Laser
Altimeter (MOLA). Modele DEM mozna utworzy¢ przy pomocy réznych technik
dr inz. Wojciech Jarmotowski Geowizualizacje topografii i przyspieszenia sity cigzkosci Marsa. griddingu. Modele sity ciezkosci mozemy generowac z rozwinigcia harmonicznego
istniejgcych modeli potencjatu. Zadaniem jest wybranie charakterystycznych
obszaréw, wygenerowanie na nich modeli w pozadanych rozdzielczosciach,
geowizualizacje 3D, poréwnania topografii i grawitacji oraz obliczenie
charakterystycznych wielkosci statystycznych.
drinz. Bogdan Wolak Wykorzystanie statystyki przestrzennej w analizie rozmieszczenia W pracy nalezy wykona¢ analizy przestrzenny wybranych obiektéw lub zjawisk
- Bog wybranych obiektéw wykorzystujac miary tendencji centralnej, rozrzutu i momenty rozktadu
dr inz. Bogdan Wolak V?/ykf:rzystanie map potencjatu ludnosci w badaniu zaleznosci w pljacy nalezy op.racowa.cl’ mapy pot{ec‘jali Iudnos'f:ildla Yvybranej gminy lub
zjawisk powiatu. Nastepnie oceni¢ kierunek i site zaleznosci zmiennych.
W lezy dok tresci i f hiwalnej hi
dr inz. Bogdan Wolak Analiza i ocena mapy archiwalnej E:racy nalezy dokonac oceny tresci i formy mapy archiwalnej z archiwum
paristwowego.
Na kilku wybranych obiektach (dziatkach ) nalezy wykona¢ pomiary Total Station
- L Analiza doktadnosci wyznaczenia pola powierzchni dziatek oraz rtk, a takze innych pomiardéw liniowych i dokonaé¢ analizy wynikow w
dr inz. Wojciech Cymerman . . . . P . . . .
ewidencyjnych na wybranych przyktadach. nawigzaniu do tresci ewidencyjnych zawartych w ewidencji gruntéw
funkcjonujacych w Starostwie.
dr inz. Wojciech Cymerman Anlaliza btedéw lwystepujacych przy obliczaniu pola powierzchni Prace g‘éwnie analityczna w o/p'arciu o pozYskane materiafy z ODGIK. wykonanie
dziatek geodezyjnych. analiz zwigzanych z doktadnoscig pola powierzchni.
dr inz. Wojciech Cymerman Anelili.za stanu granic prawnych i ewidencyjnych w wybranej Na‘przyk@dzie materiafdw.pozys!(anych z OlDGiK.dotyczqcej dapeg? obrebu B
gminie. ewidencyjnego w wybranej gminie wykona¢ analize stanu granic nieruchomosci.
dr inz. Wojciech Cymerman Alnaliza proc?c{ury rozgranit{zenia i sznowienie gre?nic Na przy!dadz?e pozyskanej dokum?ntacji z ODGIK oméwielnie wszystkich czynnosci
nieruchomosci na przyktadzie pozysjkanym z ODGiK. rozgraniczeniowych oraz wykonanie stosownych obliczen.
. . . . Analiza procedury podziatu realizowanego w postepowaniu sgdowym na
dr inz. Wojciech Cymerman Procedura podziatu nieruchomosci w postepowaniu sagdowym L
) ¥ P postep 3 ¥ praktycznym przyktadzie pozyskanym z ODGIK lub z innych zrédet.
- . B . Wykonanie pomiaru inwentaryzacyjnego wybranego obiektu izynierskiego z
. L Mozliwosci wykorzystania rtk do pomiaréw inwentaryzacyjnych v p y V) . g ,y. A 8 L v . 8 .
dr inz. Wojciech Cymerman o X wykorzystaniem rtk w kontekscie mozliwosci i ograniczen ze stosowania tej
obiektéw inzynierskich. "
technologii.
Analiza btedéw wystepujacych przy obliczaniu pola powierzchni | Teoretyczne analizy zwiazane gtéwnie z prawem propagacji btedéw do obliczania
dr inz. Wojciech Cymerman . N . ystepujacyeh przy polap v R . v & P propagac]
dziatek geodezyjnych. pola powierzchni.
. - . . - . L Na podstawie informacji pozyskanych z gminy okreslenie zakresu mozliwosci
dr inz. Wojciech Cymerman Analiza opfat adiacenckich i planistycznych w wybranej gminie.

stosowania optat adiacenckich i planistycznych.













