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dr hab.inz. Zofia Rzepecka, prof. UWM

Stworzenie mapy numerycznej wybranego obszaru

Na wybranym obszarze zostang wykonane pomiary szczegotéw terenowych, wybranych
do umieszczenia na mapie. Technika pomiarowa dowolna. Mapa zostanie stworzona w
dowolnym oprogramowaniu. Wynikowa mapa ma odpowiada¢ doktadnoscig i
szczegGtowoscig (tresé obligatoryjna, tresé fakultatywna) mapie zasadniczej.

dr hab.inz. Zofia Rzepecka, prof.UWM

Stworzenie numerycznego modelu terenu NMT na wybranym obszarze

Na wybranym obszarze zostang wykonane pomiary sytuacyjno-wysokosciowe pod
potrzeby stworzenia Numerycznego Modelu Terenu, technikg GNSS RTK (RTN) oraz
klasyczng. Utworzone modele beda pordwnane. Gestos¢ punktéw ustalana w zaleznosci
od rzezby terenu.

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Projekt i geodezyjne opracowanie skrzyzowania bezkolizyjnego w
systemie Civil 3D

Opracowanie projektu skrzyzowania typu rondo w systemie Civil 3D z dokumentacja
umozliwiajacg prace realizacyjne

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Projekt i geodezyjne opracowanie skrzyzowania z wyspami
rozdzielajgcymi w systemie Civil 3D

Opracowanie projektu skrzyzowania skanalizowanego w systemie Civil 3D z
dokumentacja umozliwiajaca prace realizacyjne

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Opracowanie wynikow pomiaréw kontrolnych z wykorzystaniem
modelowania obiektow

Opracowanie wynikdw deformacji w uktadzie tréjwymiarowym z prezentacja graficzng

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Projekt i geodezyjne opracowanie czesci graficznej szczegétowego planu
zagospodarowania przestrzennego

Opracowanie czesci graficznej planu zagospodarowania przestrzennego w systemie Civil
3D z podziatem dziatek i wydziel 1 pasa drogowego

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Przetwarzanie klasycznej mapy sieci uzbrojenia terenu do uktadu 3D

Przetwarzanie mapy zasadniczej z uwzglednieniem numerycznego modelu terenu i sieci
uzbrojenia terenu do ukfadu tréjwymiarowego z mozliwoscig realizacji analiz
przestrzennych

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Projekt i geodezyjne opracowanie ulicy z urzagdzeniami towarzyszacymi w
systemie Civil 3D

Projekt skrzyzowania skanalizownego w systemie Civil 3D z dokumentacja
umozliwiajacy prace realizacyjne

dr inZz. A.Dumalski

Zastosowanie skanera laserowego w inwentaryzacji architektonicznej

Dyplomant dokona pomiaru i opraowania danych obiektu archtektonicznego przy
uzyciu skanera laserowego

dr inZz. A.Dumalski

Zastosowanie skanera laserowego w inwentaryzacji archeologicznej

Dyplomant dokona pomiaru i opraowania danych obiektu archeologicznego przy uzyciu
skanera laserowego

dr inz. A.Dumalski

Zastosowanie skanera laserowego w badaniu pionowosci budowli
wysmuktych

Dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym

dr inz. A.Dumalski

Zastosowanie skanera laserowego w tworzeniu NMT

Dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym
czego efektem bedzie NMT

dr inz. A.Dumalski

Zastoswanie skanera laserowego w wyznaczaniu objetosci mas ziemnych

Dyplomant dokona pomiaru i wyznaczenia objetosci mas ziemnych

dr inz. A.Dumalski

Rola geodety w cyklu inwestycyjnym

dyplomant opisze role geodety na poszczegdlnych etapach realizacji inwestycji

dr inz. A.Dumalski

Instrukcja obtsugi tacimetru elektronicznego Trimble M3

Dyplomant sprzadzi instrukcje obstugi tachimetru elektronicznego firmy Trimble M3
zawierajaca podstwowe funkcje instrumentu.

dr inz. A.Dumalski

Instrukcja obtsugi niwelatora precyzyjnego Trimble

Dyplomant sprzadzi instrukcje obstugi niwlatora precyzyjnego kodowego firmy Trimble
M3 zawierajaca podstwowe funkcje instrumentu.

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Fotogrametryczne wyznaczenie parametréw geometrycznych linii
energetycznej

Analityczne wyznaczenie parametréw geometrycznych (wspétrzednych w lokalnym
uktadzie oraz wektoréw ugiecia linii) na podstawie zdje¢ cyfrowych, opracowanie
graficzne wynikéw, ocena doktadnosci opracowania




dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Fotogrametryczny pomiar przekrojéw pionowych tuneli/korytarzy
metoda ptaszczyzny $wiatta

Analityczne wyznaczenie parametréw geometrycznych (ksztatt, wielkos¢) przekrojéw na
podstawie zdje¢ cyfrowych, opracowanie graficzne wynikow, ocena doktadnosci
opracowania

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Wyznaczenie deformacji obiektu inzynierskiego metoda
pseudostereogramow

Analityczne wyznaczenie wektorow deformacji (ugiecia/wychylenia/zmiany ksztattu) na
podstawie zdje¢ cyfrowych, opracowanie graficzne, ocena doktadnosci wynikow
opracowania

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Badanie doktadnosci pomiaru sztucznie sygnalizowanych punktow
fotogrametrycznych na zdjeciach wykonanych z platformy
quadrokoptera UAV md4-1000

Analiza doktadnos$ci pomiaru punktéw sztucznie sygnalizowanych do
fotogrametrycznych opracowan na podstawie zdje¢ lotniczych niskiego putapu

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Opracowanie cyfrowego fotoplanu elewacji budynku

Wykonanie ortorektyfikacji zdje¢, mozaikowanie, edycja fotoplanu, ocena doktadnosci

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Poréwnanie doktadnos$ci budowy pojedynczego modelu metoda
sekwencyjng i metoda wigzek

Budowa modelu metoda sekwencyjng (program DDPS lub VSD), budowa modelu
metoda wigzek w programie AeroSys, analiza wynikéw, ocena doktadnosci

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Kalibracja i ocena parametrow orientacji wewnetrznej sensoréw
CCD/CMOS telefonéw komdrkowych z zastosowaniem pakietu
PhotoModeler

Analiza i wybor do kalibracji sensoréw CCD/CMOS (rézna rozdzielczo$¢) aparatow
komérkowych, nauka modutu Calibration programu PhotoModeler, analiza wynikow i
doktadnosci kalibracji

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Aerotriangulacja w programie Pix4D bloku zdje¢ cyfrowych niskiego
putapu pozyskanych z platformy UAV

Wykonanie wyréwnania i analiza doktadnosci aerotriangulacji przestrzennej metoda
wigzek cyfrowych zdjeé lotniczych niskiego putapu

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Analityczna orientacja i opracowanie pary cyfrowych zdje¢ lotniczych w
systemie DEPHOS

Budowa modelu metoda sekwencyjng w systemie DEPHOS analiza wynikdw, ocena
doktadnosci i funkcjonalnosci systemu

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Fotogrametryczna stereodigitalizacja obiektowa 3D w procesie
opracowania mapy zasadniczej

Analiza instrukcji i wytycznych technicznych dotyczgcych opracowania mapy
zasadniczej, opracowanie numerycznego pierworysu fragmentu mapy zasadniczej
metoda stereodigitalizacji obiektowej 3D na autografie cyfrowym

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Cyfrowe uczytelnienie lotniczych zdjec fotogrametrycznych w celu
opracowania mapy zasadniczej

Analiza WT G-4.2, nauka pakietu graficznego CorelDRAW, modyfikacja parametréow
zdefiniowanych w WT, analiza wynikéw uczytelnienia

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Badanie cech geometrycznych i radiometrycznych wysokorozdzielczego
skanera typu Desktop Publishing

Okreslenie znieksztatcer geometrycznych i radiometrycznych skanera na podstawie
pomiaru zeskanowanych obrazéw referencyjnych, sformutowanie wnioskéw

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Korekcja dystorsji geometrycznej na zdjeciach wykonanych
fotograficznymi aparatami cyfrowymi

Wyznaczenie wartosci dystorsji geometrycznych na zdjeciach cyfrowych za pomoca
wybranych programéw

dr hab. inz. R. Duchnowski, prof..
UWM

Empiryczne badanie elipsy ufnosci

Badanie podstawowych parametréw elipsy ufnosci w zaleznosci od réznych
parametréw wyjsciowych np. wsp. korelacji migedzy wspétrzednymi

dr hab. inz. R. Duchnowski, prof..
UWM

Elipsa ufnosci a elipsa kowariankcji. Podstawowe podobienstwa i réznice.

Poréwnanie obu tych obszaréw ufnosci, sposobdéw ich wyznaczenia i interpretacji.

dr hab. inz. R. Duchnowski, prof..
UWM

Wyznaczenie elipsy ufnosci w wybranych, podstawowych wcieciach
geodezyjnych.

Wyznaczenie parametrow elipsy ufnosci we wcieciu liniowym i kgtowym w przdd.
Analiza ich zmiennosci.

dr inz. Wojciech Jarmolowski

Symulacje obszaréw zalewowych dowolnej rzeki oparte na numerycznym
modelu topografii SRTM

Numeryczny, globalny model terenu SRTM (Shuttle Radar Topography Mission)
wykorzystany zostanie, jako baza do symulacji obszaru zalewowego dowolnej rzeki, przy
zwigkszanym poziomie wody.

dr inz. Wojciech Jarmolowski

Opracowanie profilu podtuznego rzeki tyny z radarowego modelu
topografii SRTM

Zdigitalizowane wspotrzedne koryta rzeki wykorzystane zostang w interpolacji
podtuznego profilu pionowego z modelu SRTM (Shuttle Radar Topography Mission).
Dodatkowa filtracja pozwoli na oszacowanie spadku rzeki na poszczegélnych etapach.




dr inz. Wojciech Jarmolowski

Opracowanie mapy nachylenia terenu w Olsztynie na podstawie
radarowego modelu topografii SRTM

Opracowany zostanie algorytm do opracowania przestrzennej mapy spadkéw terenu w
oparciu o wysokosci z modelu SRTM (Shuttle Radar Topography Mission) w regularnej
siatce.

dr inz. Wojciech Cymerman

Wykonanie mapy z projektem podziatu dziatki ewidencyjnej.

W oparcie o dane pozyskane z ODGiK wykona¢ dokumentacje podziatu nieruchomosci
wybranej dziatki.

dr inz. Wojciech Cymerman

Potencjalne dochody gminy przy zastosowaniu podatku katastralnego w
wybranej gminie

Obecnie podatki zwiazane z nienieruchomosciami -to podatek od nieruchomosci,
podatek rolny i podatek lesny. W niniejszej pracy nalezy wykona¢ przyjac hipoteze, ze
zamiast wyzej wymienionych optat wdrozony zostatby podatek katastralny zwigzany z
wartoscig nieruchomosci. W tym kontekscie nalezy dokanac¢ analizy dochodéw
wybranej gniny przy stosowaniu takiego systemu podatkowego.




