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dr hab.inz. Zofia Rzepecka,
prof.UWM

Stworzenie mapy numerycznej wybranego obszaru

Na wybranym obszarze zostang wykonane pomiary szczegétdw terenowych, wybranych do
umieszczenia na mapie. Technika pomiarowa dowolna. Mapa zostanie stworzona w dowolnym
oprogramowaniu. Wynikowa mapa ma odpowiada¢ doktadnoscig i szczegdtowoscia (tresé
obligatoryjna, tres¢ fakultatywna) mapie zasadniczej.

dr hab.inz. Zofia Rzepecka,
prof.UWM

Stworzenie numerycznego modelu terenu NMT na wybranym
obszarze

Na wybranym obszarze zostang wykonane pomiary sytuacyjno-wysokosciowe pod potrzeby
stworzenia Numerycznego Modelu Terenu, technikg GNSS RTK (RTN) oraz klasyczng. Utworzone
modele bedg poréwnane. Gestos¢ punktéw ustalana w zaleznosci od rzezby terenu.

dr in. Krzysztof Bojarowski

Projekt i geodezyjne opracowanie skrzyzowania bezkolizyjnego w
systemie Civil 3D

Opracowanie projektu skrzyzowania typu rondo w systemie Civil 3D z dokumentacjg umozliwiajaca
prace realizacyjne

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Projekt i geodezyjne opracowanie skrzyzowania z wyspami
rozdzielajgcymi w systemie Civil 3D

Opracowanie projektu skrzyzowania skanalizowanego w systemie Civil 3D z dokumentacja
umozliwiajacg prace realizacyjne

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Opracowanie wynikéw pomiaréw kontrolnych z wykorzystaniem
modelowania obiektow

Opracowanie wynikow deformacji w uktadzie tréjwymiarowym z prezentacja graficzng

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Projekt i geodezyjne opracowanie czesci graficznej
szczegbtowego planu zagospodarowania przestrzennego

Opracowanie czesci graficznej planu zagospodarowania przestrzennego w systemie Civil 3D z
podziatem dziatek i wydzieleniem pasa drogowego

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Przetwarzanie klasycznej mapy sieci uzbrojenia terenu do uktadu
3D

Przetwarzanie mapy zasadniczej z uwzglednieniem numerycznego modelu terenu i sieci uzbrojenia terenu do
ukfadu trojwymiarowego z mozliwoscig realizacji analiz przestrzennych

dr inz. Krzysztof Bojarowski

Projekt i geodezyjne opracowanie ulicy z urzagdzeniami
towarzyszacymi w systemie Civil 3D

Projekt skrzyzowania skanalizownego w systemie Civil 3D z dokumentacja umozliwiajaca prace
realizacyjne

dr inz. Adam Ciecko

Badanie mozliwosci wykorzystania zegarka Garmin Vivoactive 3
w pomiarach dziatek rolnych.

W pracy zostanie podjeta préba okredlenia przydatnosci zegarka Vivoactive 3 do pomiaréow
powierzchni dziatek rolnych. Pomiary beda prowadzone na dziatkach o precyzyjnie wyznaczonych
powierzchniach i obwodach. Dziatki bedg zréznicowane pod wzgledem wielkosci, ksztattu i zaston.
Pomiary beda prowadzone w kierunku zgodnym i przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

dr inz. Adam Ciecko

Okreslenie doktadnosci pozycjonowania zegarka Garmin
Vivoactive 3 podczas aktywnosci sportowych.

Praca dotyczy zarejestowania zegarkiem Garmin Vivoactive 3 réznych aktwnosci sportowych w
réznych warunkach i trybach pomiarowych. Dane beda zebrane z wykorzystaniem satelitéw GPS +
GLONASS oraz wytgcznie GPS. Zarejestrowane dane zostana nastepnie poddane szegétowym
analizom i poréwnane z trajekrorig wyznaczong metoda post-processing.

dr hab. inz. Dariusz Popielarczyk

Inwentaryzacja infrastruktury technicznej "eksperymentu
kortowskiego" z wykorzystaniem wysokorozdzielczej echosondy
wielowigzkowej

Celem pracy bedzie wykonanie pomiaru echosondg wielowigzkowa na jeziorze Kortowskim oraz
identyfikacja obiektow technicznych wykorzystanych do tzw" eksperymentu kortowskiego".

dr hab. inz. Dariusz Popielarczyk

Opracowanie przestrzennego modelu ksztattu wiezy wodnej na
podstawie zdje¢ z UAV

Celem pracy bedzie wykonanie nalotu BSP DJI Phantom 4 PRO oraz wykonanie zdjec a nastepnie
wykorzystanie ich do budowy modelu ksztattu budowli wysmuktej

dr hab. inz. Dariusz Popielarczyk

Badanie podpowierzchniowych obiektéw Twierdzy Modlin za
pomoca techniki georadarowej

Celem pracy bedzie inwentaryzacja obiektéw pod ziemia na terenie Twierdzy Modli za pomoca
georadarau

dr inz. Grzegorz Grunwald

Analiza danych GNSS wykorzystywanych w nawigacji UAV

Praca bedzie prezentowata wyniki badan nad danymi GNSS wykorzystywanymi przez bezzatogowe
statki powietrzne. Zbadana zostanie jako$¢ pozycjonowania satelitarnego oraz jego integracja z
pozostatymi sensorami wykorzystywanymi w nawigacji UAV.

drinz. Grzegorz Grunwald

Zastosowanie systemu EGNOS w pomiarach powierzchni dziatek
rolnych

Praca bedzie prezentowata wyniki analiz pomiaréw satelitarnycch z wykorzystaniem systemu EGNOS
w pomiarach kontrolnych dziatek rolnych. Zbadana zostanie dokadnos¢ pomiaréw w réznych
warunkach.

dr inz. Tomasz Templin

Optymalizacja metod przechowywania danych w systemach
bazodanowych dla mobilnych systeméw wykorzystujacych
rzeczywistos¢ rozszerzong (AR).

Celem pracy jest budowa rozwigzania wykorzystujgcego zoptymalizowang na potrzeby systeméw
AR metodyke przechowywania danych w systemach bazodanowych. Autor dokona przegladu
aktualnie stosowanych metod, okreslich zalety i wady poszczegdlnych rozwigzar oraz przygotuje
baze danych zoptymalizowang pod katem prezentacji danych w systemach AR.




dr inz. Tomasz Templin

Budowa mobilnej aplikacji pomiarowej w chmurze obliczeniowej
(ang. cloud computing)

Celem pracy jest opracowanie rozwigzania pozwalajacego na pozyskiwanie, przetwarzanie oraz
wizualizacje danych z wykorzystaniem narzedzi dostepnych w chmurze.

dr inz.Artur Janowski

Urzadzenia mobilne - wspotczesne metody przyblizonej
lokalizacji przestrzennej

Praca przeglagdowa. Ukazanie wspdtczesnych tendencji i rozwigzan w przyblizonym pozycjonowaniu
za pomocg urzadzeri mobilnych. Wykorzystanie sensoréw wizyjnych, ruchu, pozycjonowania i
$rodowiskowych.

dr inz.Artur Janowski

Adaptacja filtréw analizy danych rastrowych w opracowaniach
danych z pomiaréw skaningiem laserowych.

Préba adaptacji filtréw analizy danych rastrowych, ze szczegélnym uwzgledeniem filtrow
wykrywania krawedzi w opracowaniach danych pochodzacych ze skaningu laserowego.

dr inz.Artur Janowski

Mobilny SIP dla zwartego obszaru miejskiego - implementacja
modelowego systemu.

Realizacja systemu opartego na prostym modelu klient-serwer. Aplikacja klienta dla srodowiska
mobilnego, aplikacja serwera - Srodowisko do ustalenia z dyplomantem. Wymiana danych miedzy
wskazanymi komponentami oparta na wykorzystaniu znajomosci parametrow potozenia i zapytan
atrybutowych definiowanych po stronie aplikacji mobinej.

dr inz.Artur Janowski

Algorytmy wykrywania krawedzi w obrazach rastrowych.

Praca przegladowa ukazujgca mozliwosci wykrywania krawedzi na obrazach rastrowych. Klasyczne
metody, ich wady, zalety, ograniczenia i parametryzacja.

dr inz. hab. Marek Mréz,
prof. UWM

Poréwnanie cyfrowych modeli wysokosci (DSM) generowanych
na podstawie danych ALS/ISOK oraz zdje¢ lotniczych
przetworzonych metoda SfM.

Praca polega na zbadaniu cech i wyznaczeniu réznic wysokosci dwdch modeli DSM uzyskanych na
podstawie dwoch technologii fotogrametrycznych: ALS oraz SfM. Praca bedzie realizowana z
wykorzystaniem danych z Pafstwowego Zasobu Geodezyjnego i Kartograficznego.

dr inz. hab. Marek Mréz,
prof. UWM

Opracowanie modelu 3D i ortofotomapy elewacji zielonych $cian
na podstawie zdje¢ RGB

Praca polega na opracowaniu modelu 3D oraz ortofotomapy elewacji "zielonych scian" (green
walls). Zielone $ciany s3 elementem dekoracyjno - ekologicznym w "betonowej" przestrzeni
zurbanizowanej. Metody fotogrametryczne sg proponowane jako techniki ich inwentaryzacji i oceny
stanu roslin je tworzacych.

dr inz. hab. Marek Mréz,
prof. UWM

Opracowanie modelu 3D i ortofotomapy elewacji zielonych $cian
na podstawie zdje¢ hiperspektralnych w zakresie VNIR

Praca polega na opracowaniu modelu 3D oraz ortofotomapy elewacji "zielonych scian" (green walls)
na podstawie zdje¢ hiperspektralnych.. Zielone sciany sg elementem dekoracyjno - ekologicznym w
"betonowej" przestrzeni zurbanizowanej. Fotogrametryczne metody hiperspektralne sa
proponowane jako techniki ich inwentaryzacji wraz z oceng wigoru roslin na podstawie wskaznikow
spektralnych (vegetation indices).

dr inz. Matgorzata Szumito

Opracowanie ortofotomapy z wykorzystaniem zdje¢ lotniczych
pozyskanych cyfrowymi kamerami fotogrametrycznymi.

Technologia opracowania ortofotomapy (teoria). Orientacja wybranej pary zdje¢ lotniczych
wykonanych kamerg analogowa lub cyfrowa. Pomiar terenowy fotopunktéw i punktéw
kontrolnych. Generowanie NMT i ortofotomapy na cyfrowej stacji roboczej. Analiza doktadnosci.

dr inz. Matgorzata Szumito

Opracowanie Numerycznego Modelu Terenu z wykorzystaniem
zdjec lotniczych pozyskanych cyfrowymi kamerami
fotogrametrycznymi.

Metody pozyskiwania danych do budowy NMT, metody interpolacji NMT i struktura zapisu (teoria).
Orientacja wybranej pary zdje¢ lotniczych wykonanych kamerg analogowa lub cyfrowa. Pomiar
terenowy fotopunktdw, punktéw i profili do kontroli NMT. Pomiar manualny i/lub automatyczny
punktéw do budowy NMT na cyfrowej stacji roboczej. Analiza doktadnosci.

dr inz. Matgorzata Szumito

Opracowanie mapy wektorowej z wykorzystaniem
fotogrametrycznej stacji cyfrowej

Metody opracowania i aktualizacji map topograficznych,

ewidencyjnych (teoria). Wykorzystanie technologii fotogrametrycznej do tego typu opracowar.
Orientacja wybranej pary zdjec¢ lotniczych wykonanych kamera analogowa lub cyfrowa. Pomiar
fotopunktéw, fotointerpretacja terenowa, stereodigitalizacja .Analiza doktadnosci.

dr inz. Matgorzata Szumito

Opracowanie ortofotomapy terendw wiejskich z
wykorzystaniem zdjec¢ lotniczych z kamery ULTRACAM EAGLE

Technologia opracowania ortofotomapy (teoria). Orientacja wybranej pary zdje¢ lotniczych
wykonanych kamerg cyfrowa ULTRA CAM EAGLE. Pomiar terenowy fotopunktdw i punktéw
kontrolnych. Generowanie NMT i ortofotomapy na cyfrowej stacji roboczej. Analiza doktadnosci.

dr inz. Matgorzata Szumito

Poréwnanie funkcjonalnosci oprogramowania open-source
dedykowanego przetworzeniom fotogrametrii cyfrowej

Wybér programéw do testowania np. E-foto, MicMac, bilioteki openCV

dr inz. Matgorzata Szumito

Badanie doktadnosci produktéw fotogrametrycznych (NMT,
ortofotomapa) wykonanych na podstawie zobrazowar z UAV

Na podstawie wykonania bloku zdje¢, wykonanie wybranego produktu fotogrametrycznego.Analiza
doktadnosci.

dr inz. A.Dumalski

Zastosowanie skanera laserowego w inwentaryzacji
architektonicznej

Dyplomant dokona pomiaru i opraowania danych obiektu archtektonicznego przy uzyciu skanera
laserowego

dr inz. A.Dumalski

Zastosowanie skanera laserowego w inwentaryzacji
archeologicznej

Dyplomant dokona pomiaru i opraowania danych obiektu archeologicznego przy uzyciu skanera
laserowego

dr inz. A.Dumalski

Zastosowanie skanera laserowego w badaniu pionowosci
budowli wysmuktych

Dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym

dr inz. A.Dumalski

Zastosowanie skanera laserowego w tworzeniu NMT

Dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym czego
efektem bedzie NMT

dr inz. A.Dumalski

Zastoswanie skanera laserowego w wyznaczaniu objetosci mas
ziemnych

Dyplomant dokona pomiaru i wyznaczenia objetosci mas ziemnych

dr inz. A.Dumalski

Rola geodety w cyklu inwestycyjnym

dyplomant opisze role geodety na poszczegdlnych etapach realizacji inwestycji




dr inz. A.Dumalski

Instrukcja obtsugi tacimetru elektronicznego Trimble M3

Dyplomant sprzadzi instrukcje obstugi tachimetru elektronicznego firmy Trimble M3 zawierajaca
podstwowe funkcje instrumentu.

dr inz. A.Dumalski

Instrukcja obtsugi niwelatora precyzyjnego Trimble

Dyplomant sprzadzi instrukcje obstugi niwlatora precyzyjnego kodowego firmy Trimble M3
zawierajaca podstwowe funkcje instrumentu.

Analityczne wyznaczenie parametréw geometrycznych (wspétrzednych w lokalnym uktadzie oraz

dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. Fotogrametryczne wyznaczenie parametréw geometrycznych . o ) L, K . o
- . wektoréw ugiecia linii) na podstawie zdje¢ cyfrowych, opracowanie graficzne wynikéw, ocena
uwm linii energetycznej . .
doktadnosci opracowania
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. Fotogrametryczny pomiar przekrojéw pionowych Analityczne wyznaczenie parametréw geometrycznych (ksztatt, wielkos¢) przekrojow na podstawie
uwm tuneli/korytarzy metoda ptaszczyzny $wiatta zdjec cyfrowych, opracowanie graficzne wynikow, ocena doktadnosci opracowania
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. Wyznaczenie deformacji obiektu inzynierskiego metoda Analityczne wyznaczenie wektoréw deformacji (ugigcia/wychylenia/zmiany ksztattu) na podstawie
uwm pseudostereogramoéw zdjec cyfrowych, opracowanie graficzne, ocena doktadnosci wynikéw opracowania
T L Badanie doktadnosci pomiaru sztucznie sygnalizowanych . - . . . .
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. . o Analiza doktadnosci pomiaru punktéw sztucznie sygnalizowanych do fotogrametrycznych
punktow fotogrametrycznych na zdjeciach wykonanych z . . L . .
uwm opracowan na podstawie zdje¢ lotniczych niskiego putapu
platformy quadrokoptera UAV md4-1000
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. . " . S . . . -
UWM P Opracowanie cyfrowego fotoplanu elewacji budynku Wykonanie ortorektyfikacji zdje¢, mozaikowanie, edycja fotoplanu, ocena doktadnosci
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. Poréwnanie doktadnosci budowy pojedynczego modelu metoda | Budowa modelu metoda sekwencyjna (program DDPS lub VSD), budowa modelu metodg wigzek w
uwm sekwencyjng i metoda wiazek programie AeroSys, analiza wynikéw, ocena doktadnosci
Kalibracia i 6 ientacii trznei .
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. anbraca focena pzlzrame rf)w orientacjtwewne rz}1e] sen%orow Analiza i wybdr do kalibracji sensoréw CCD/CMOS (rézna rozdzielczo$c) aparatéw komérkowych,
CCD/CMOS telefonéw komorkowych z zastosowaniem pakietu y A ) R L .
uwm nauka modutu Calibration programu PhotoModeler, analiza wynikéw i doktadnosci kalibracji
PhotoModeler
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. Aerotriangulacja w programie Pix4D bloku zdje¢ cyfrowych Wykonanie wyréwnania i analiza doktadnosci aerotriangulacji przestrzennej metoda wigzek
uwm niskiego putapu pozyskanych z platformy UAV cyfrowych zdje¢ lotniczych niskiego putapu
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. Analityczna orientacja i opracowanie pary cyfrowych zdje¢ Budowa modelu metodg sekwencyjng w systemie DEPHOS analiza wynikéw, ocena doktadnosci i
uwm lotniczych w systemie DEPHOS funkcjonalnosci systemu
Analiza instrukcji i wytycznych technicznych dotyczgcych opracowania mapy zasadniczej,
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. Fotogrametryczna stereodigitalizacja obiektowa 3D w procesie ) 11 wytyezny . v YEZRCY P S Py R J -
. o opracowanie numerycznego pierworysu fragmentu mapy zasadniczej metoda stereodigitalizacji
uwm opracowania mapy zasadniczej . . .
obiektowej 3D na autografie cyfrowym
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. Cyfrowe uczytelnienie lotniczych zdjec¢ fotogrametrycznych w Analiza WT G-4.2, nauka pakietu graficznego CoreIDRAW, modyfikacja parametréw zdefiniowanych
uwm celu opracowania mapy zasadniczej w WT, analiza wynikow uczytelnienia
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. Badanie cech geometrycznych i radiometrycznych Okreslenie znieksztatceri geometrycznych i radiometrycznych skanera na podstawie pomiaru
uwm wysokorozdzielczego skanera typu Desktop Publishing zeskanowanych obrazdéw referencyjnych, sformutowanie wnioskéw
dr hab. inz. Piotr Sawicki, prof. Korekcja dystorsji geometrycznej na zdjeciach wykonanych Wyznaczenie wartosci dystorsji geometrycznych na zdjeciach cyfrowych za pomoca wybranych
uwm fotograficznymi aparatami cyfrowymi programow
dr hab. inz. R. Duchnowski, prof.. . Lo - Badanie podstawowych parametrow elipsy ufnosci w zaleznosci od réznych parametréw
Empiryczne badanie elipsy ufnosci o - . .
uwm wyjsciowych np. wsp. korelacji miedzy wspétrzednymi
dr hab. inz. R. Duchnowski, prof.. |Elipsa ufnosci a elipsa kowariankcji. Podstawowe podobieristwa i . . . L. L L ,
- Poréwnanie obu tych obszaréw ufnosci, sposobéw ich wyznaczenia i interpretacji.
uwm réznice.
dr hab. inz. R. Duchnowski, prof.. |Wyznaczenie elipsy ufnosci w wybranych, podstawowych Wyznaczenie parametréw elipsy ufnosci we wecigciu liniowym i katowym w przdd. Analiza ich
uwm wcieciach geodezyjnych. zmiennosci.




drinz.

Wojciech Jarmotowski

Symulacje obszaréw zalewowych dowolnej rzeki oparte na
numerycznym modelu topografii SRTM

Numeryczny, globalny model terenu SRTM (Shuttle Radar Topography Mission) wykorzystany
zostanie, jako baza do symulacji obszaru zalewowego dowolnej rzeki, przy zwigkszanym poziomie
wody.

drinz.

. Wojciech Jarmotowski

Opracowanie profilu podtuznego rzeki tyny z radarowego
modelu topografii SRTM

Zdigitalizowane wspétrzedne koryta rzeki wykorzystane zostang w interpolacji podtuznego profilu
pionowego z modelu SRTM (Shuttle Radar Topography Mission). Dodatkowa filtracja pozwoli na
oszacowanie spadku rzeki na poszczegdlnych etapach.

drinz.

. Wojciech Jarmotowski

Opracowanie mapy nachylenia terenu w Olsztynie na podstawie
radarowego modelu topografii SRTM

Opracowany zostanie algorytm do opracowania przestrzennej mapy spadkéw terenu w oparciu o
wysokosci z modelu SRTM (Shuttle Radar Topography Mission) w regularne;j siatce.

W pracy nalezy opracowac rozmieszczenie ludnosci metodg kropokwa. Nastepnie okresli¢ gestos¢

dr inz. Bogdan Wolak Opracowanie mapy rozmieszczenia ludnosci wybranej gmin
2 Bog P want Py rozmieszczenia lu wy ) gminy zaludnienia wybranego obszaru.
W pracy nalezy przedstawi¢ zmiany zagospodarowania wybranego terenu (miasto, gmina) na
- Analiza zmian zagospadarowania terenu na podstawie map P y_ VP . Y 238 p ) y' 8 . ! & ) "
drinz. Bogdan Wolak y podstawie map topograficznych. Informacje graficzne nalezy pozyskac na drodze wektoryzacji
topograficznych )
obrazdw rastrowych.
dr inz. Bogdan Wolak Opracowanie mapy tematyczne] W pracy T\aleiy przygotowac zatozenia, a nastepnie opracowac mape tematyczng z grupy map
przyrodniczych lub spoteczno-gospodarczych
W oparcie o dane pozyskane z ODGiK wykona¢ dokumentacje podziatu nieruchomosci wybranej
dr inz. Wojciech Cymerman Wykonanie mapy z projektem podziatu dziatki ewidencyjnej. P pozy: v lep v 1

dziatki.

drinz.

Wojciech Cymerman

Potencjalne dochody gminy przy zastosowaniu podatku
katastralnego w wybranej gminie

Obecnie podatki zwiazane z nienieruchomosciami -to podatek od nieruchomosci, podatek rolny i
podatek lesny. W niniejszej pracy nalezy wykona¢ przyja¢ hipoteze, ze zamiast wyzej wymienionych
optat wdrozony zostatby podatek katastralny zwigzany z wartoscia nieruchomosci. W tym
kontekscie nalezy dokana¢ analizy dochoddw wybranej gniny przy stosowaniu takiego systemu
podatkowego.




