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Temat pracy dyplomowej inzynierskiej

Krétka charakterystyka pracy

dr in Krazysztof Nowel Problem walidacii w iu GNSS Celem pracy bedzie analiza kilku metod walidacii (oceny obserwacji GNSS.
Celem pracy bedzie analiza y punkiéw sieci g w przypadku gdy
dr in Krazysztof Nowel C obserwacii bledy grube obserwacie zawieraia bledy grube. Analizowane bedg dwie metody: metoda 6w wsparta
i metoda odpornej M-estymacji.
Dr hab. inz Piotr Sawicki, prof. UWM geometryeznych linii Zne Wyznac § W lokalnym ukladzie oraz wektoréw ugigcia linii) na
podstawie zdjec cyfrowych, opracowanie graficzne wynikéw, ocena dokladnosei opracowania
Dr hab. in Piotr Sawicki, prof. UWM pomiar pionowych tunelifkorytarzy metoda Swiatla (ksatalt, wielkos¢) przekrojow na podstawie zdjg¢ cyfrowych,

opracowanie graficzne wynikow, ocena dokladnosci opracowania

Dr hab.

. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Wyznaczenie deformacji obiektu

metodg

Analityczne wyznaczenie wektorow deformacji (ugigeia/wychylenia/zmiany ksztaltu) na podstawie zdjeé cyfrowych,

ic graficzne, ocena wynikéw

Dr hab.

. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

$ci budowy modelu metodg sekwencyjng i metodg wiazek

Budowa modelu metody sekwencyjng (system DDPS/VSD/DEPHOS), budowa modelu metoda wiazek w programie AeroSys
AT, analiza wynikéw, ocena dokladnosci

Dr hab.

. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Kalibracja i ocena parametrow orientacji wewngtrznej sensorow CCD/CMOS smatfonow z zastosowaniem

programu PhotoModeler Calibration

Analiza i wybor do kalibracji sensorow CCD/CMOS (r6zna rozdzielczo$¢) smartfondw, nauka modutu Calibration programu
P analiza wynikow i Sci kalibracji

Dr hab.

. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Rekonstrukcja 3D obiektu inzynierskiego w programie Agisoft Metashape

Kalibracja systemu, generowanie gestej chmury punktow, udee, rekonstrukcja 3D

Dr hab. inz Piotr Sawicki, prof. UWM Aerotriangulacja w programie Pix4D bloku zdjeé cyfrowych niskiego pulapu pozyskanych z platformy UAV l:l;k‘\le:::‘;;ulapu {analiza k angulac) metodg wigzek cyfrowych zdje¢ lotniczych
Dr hab. inZ. Piotr Sawicki, prof. UWM Aerotriangulacja w programie Agisoft Metashape bloku zdje¢ cyfrowych niskiego pulapu p yeh z Wykonani i analiza aerotriangulacj metodg wigzek cyfrowych zdjeé lotniczych
platformy UAV niskiego pulapu

Dr hab.

. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Analityezna orientacja i opracowanie pary cyfrowych zdje¢ lotniczych w systemie DEPHOS

Budowa modelu metodg sekwencyjng w systemie DEPHOS analiza wynikéw, ocena dokladnosci i funkcjonalnosci systemu

Dr hab.

. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Fotogrametryczna stereodigitalizacja obiektowa 3D w procesie opracowania mapy zasadniczej

Analiza instrukeji i
pierworysu fragmentu mapy

mapy neg
biektowej 3D na autografie cyfrowym VSD/DEPHOS

:j metod

Dr hab.

. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Cyfrowe uczytelnienie lotniczych zdje¢ f yeznyeh w celu op mapy

Analiza WT G-4.2, nauka pakietu graficznego CoreDRAW lub AutoCAD, modyfikacja parametrow zdefiniowanych w WT,
analiza wynikow uczytelnienia

Dr hab.

. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Badanie cech ge nych i radi 'y skanera typu Desktop Publishing

Okreslenie fi geometrycznych i radiometrycznych skanera na podstawie pomiaru zeskanowanych obrazow
referencyjnych, sformulowanie wniosk6w

Dr hab.

. inz. Piotr Sawicki, prof. UWM

Korekja dystorsji geometrycznej na zdjeciach aparatami cyfrowymi

Wyznaczenie wartosci dystorsji geometrycznych na zdjeciach cyfrowych za pomoca wybranych programéw typu freeware

Dr hab.

. inz Piotr Sawicki, prof. UWM

Badanie S 3D obiektu

Ocena obiektu

3D na podstawie

dr inz.

. Wojciech Cymerman

Analiza stanu granic prawnych i ewidencyjnych w wybranej gminie.

Na przykladzie materialow pozyskanych z ODGIiK dotyczacej danego obrebu ewidencyjnego w wybranej gminie oraz
wywiadu w terenie wykona¢ analizg stanu granic w zakresie stanu granic nieruchomosci

dr inz.

. Wojciech Cymerman

Prawne i praktyczne problemy zwiazane z i i

granic.

Na 20DGIK czynnosei .
zawartymi w przepisach prawa.

obliczen

oraz poré z

dr inz.

. Wojciech Cymerman

Procedura podziatu dzialki ewidencyjnej.

W oparcie 0 dane pozyskane z ODGIK wykonaé dokumentacj¢ podziatu nieruchomosci wybranej dzialki i wykonanie
pomiaru kontrolnego omawianego obiektu.

. . " . Wykonanie pomiaru obiektu z rtk w kontekscie moz sci i
dr inz. Wojciech Cymerman rtk do pomiaréw jinych obicktow ep . & Y
ograniczen ze stosowania tej technologii.
B . . . Oméwienie tresci map do celow oraz pomiary na obiekcie i wykonanie stosownej mapy wraz z
dr inz. Wojciech Cymerman Wykonanie mapy do celéw projektowych . P prol pomiary YV Y I mapy
omowieniem ich tresci
dr inz. Wojciech Cymerman Analiza procedury podzialu rolnej i micjskiej operatéw W oparciu o dane pozyskane z ODGIK wykona¢ analizg podziatu nieruchomosci rolnej i micjskicj oraz dokonaé poréwnania

dr inz Bogdan Wolak

Opracowanie projektu szczegdlowej poziomej osnowy geodezyjnej dla wybranej gminy

W pracy nalezy zp ¢ nowe punkty

j poziomej osnowy z
stanu osnowy w terenie oraz uwarunkowai terenowych

dr inz Bogdan Wolak

Opracowanie mapy potencjatu ludnosci wybranej gminy

W pracy nalezy opracowaé mapg potecjatu ludnosci dla wybranej gminy w dwéch okresach. Nastepnie ocenic przestrzenne
i i ludnosci w czasie

Dr inz Krzysztof Bojarowski

Wyznaczanie objetosci mas ziemnych w projektach inzynierskich

W pracy przeanalizowane zostang rozne metody obliczania objetosci robot ziemnych w typowych pracach zwigzanych z
realizacjy inwestycji

Dr inz Krzysztof Bojarowski

Modelowanie mapy 3D na podstawic wynikéw pomiaru lotniczego skaningu laserowego

Wyniki pomiaru lotniczym skanerem laserowym zostang wykorzystane do modelowania NMT i NMPT

Dr inz Krzysztof Bojarowski

Modelowanie i zarzadzanie siecia uzbrojenia terenu w ukladzie 3D

W pracy opisane zostang zasady tworzenia trojwymiarowej sieci  uzbrojenia terenu w ukladzie topologicznym

Dr inz Krzysztof Bojarowski

Tréjwymiarowe modelowanie i analiza prac ziemnych

W pracy przeanalizowane zostang rozne metody obliczania objetosci robot ziemnych w typowych pracach zwigzanych z
realizacjy inwestycji

Dr inz Krzysztof Bojarowski

Modelowanie graficzne deformacji obiektow budowlanych

W pracy opisane zostang zasady tworzenia tréjwymiarowych modeli obicktow

Dr inz Krzysztof Bojarowski

plaszezyzn jacych z systemu Civil 3D

W pracy przeanalizowane zostang rozne metody

plaszezyzn réime kryteria

Dr inz Krzysztof Bojarowski

rob6t ziemnych z systemu Civil 3D

W pracy przeanalizowane zostang rézne metody modelowania wykopow i nasypéw, glownie przy projektowaniu budynkéw i
tras komunikacyjnych




dr hab. inz Artur Janowski, prof. UWM

Spatial SQL w analizie danych przestrzennych zapisanych jako chmura punkiéw

Ukazanie moziwosci skladowania_chmur punktow pomiarowych w ramach RDBMS. Spatial SQL. Metody zwikszania
wydajnosci realizacji analiz. Wybor analizy j do § j ekstrakeji modelu z
chmury pomiarowej.

Dr hab inz. Wojciech Jarmolowski

Symulacie obszaréw zalewowych dowolnej rzeki oparte na numeryeznym modelu topografii SRTM

Numeryczny, globalny model terenu SRTM (Shuttle Radar Topography Mission) wykorzystany zostanie, jako baza do
symulacji obszaru zalewowego dowolnej rzeki, przy zwiekszanym poziomie wody.

Dr hab inz. Wojciech Jarmolowski

[& profilu rzeki Lyny z modelu topografii SRTM

koryta rzeki wy zostang w i profilu p 2z modelu
SRTM (Shuttle Radar Topography Mission). Dodatkowa filtracja pozwoli na oszacowanie spadku rzeki na poszczegolnych
etapach.

Dr hab inz. Wojciech Jarmolowski

Opracowanie mapy nachylenia terenu w Olsztynie na podstawie radarowego modelu topografii SRTM

Opracowany zostanie algorytm do opracowania przestrzennej mapy spadkow terenu w oparciu o wysokosci z modelu SRTM
(Shuttle Radar Topography Mission) w regularnej siatce.

dr inz Grzegorz Grunwald

Analiza jakosci pozycjonowania autonomicznego GNSS urzedzefi mobilnych

Praca bedzie prezentowala wyniki badai nad jakoécig pozycj z
pomoca urzydzeit mobilnych. Analizie zostang poddane wartosci 6w ji

dr inz Grzegorz Grunwald Analiza jakosci pozycjonowania GPS/EGNOS urzgdzei mobilnych Praca bedzie prezentowala wyniki badafi nad jakoscia o litarnego GPS/EGNOS “
pomoca urzadzen mobilnych. Analizie zostana poddane wartosci j y
Pordwnanie $rednich gestosei 2z obserwacji in situ misji Swarm oraz modelu Praca bedzie dotyczyla pr analiz gestosei w jonosferze z satelitow

dr hab.inZ Anna Krypiak-Gregorezyk

NeQuick2

Swarm w odniesieniu do gestoéci elekironow uzyskanej z empirycznego modelu NeQuick2.

dr hab. inz Robert Duchnowski, prof. UWM

Przyklady zastosowai symulacji Monte Carlo w obliczeniach geodezyjnych.

W pracy
numerycznymi

beda ia symulacii w wrazz

dr hab. inz Robert Duchnowski, prof. UWM

Badanie dokladnosci estymatorow metody Monte Carlo dla wybranych obliczeft geodezyjnych.

W pracy, w oparciu o klasyczng metodg Monte Carlo, badana bedzie dokladnosé wyznaczenia estymatoréw MC dla
wybranych obliczei geodezyjnyeh. Okreslona bedzie takze zaleznosé tej dokladnosei od liczby symulacji.

dr inz Andrzej Dumalski

skanera W inwentaryzacji

dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym obiektu architektonicznego

dr inZz Andrzej Dumalski

Zastosowanie skanera laserowego w tworzeniu NMT

dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym czego efektem bedzie NMT

dr inZz Andrzej Dumalski

skanera

w badaniu pi Sci i Sciany budynku

dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym

dr inZz Andrzej Dumalski

Zastosowanie skanowania laserowego w inwentaryzacji elewacji budynku dla potrzeb renowacji

dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym

dr inz Andrzej Dumalski

skanera budowli

w badaniu pi

dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym

dr inZz Andrzej Dumalski

obiektow

rézmych metod ch skanerem laserowym

dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym

dr inZz Andrzej Dumalski

Instrukeja obshugi tachimetru elektronicznego Trimble M3

dyplomant przygotuje skrocong instrukcje niwelatora

dr inZz Andrzej Dumalski

Instrukeja obstugi niwelatora precyzyjnego Trimble

dyplomant przygotuje skrocong instrukcje tachimetru

dr inZz Andrzej Dumalski

Export i import danych w geodezyjnych urzadzeniach pomiarowych

dyplomant opisze rdzne sposobu transmisji danych w wybranych instrumentach pomiarowych

dr inZ Andrzej Dumalski

skanera

w pomiarach sytuacyj

duplomant wykona pomiar wybranego fragmentu skanerem laserwym i korzysjac z pozyskanych danych sporzadzi mape
sytuacyjno- wysokosciows.

dr inZ Andrzej Dumalski

Rola geodety w cyklu inwectycyjnym na przykladzie

dyplomant opisze rol¢ geodety na etapach cyklu

dr inZ Andrzej Dumalski

Zastosowanie skanera laserowego w inwentaryzacji pomnika nagrobnego

dyplomant dokona pomiaru i opracowania danych pozyskanych skanerem laserowym

dr inZ Andrzej Dumalski

numerycznego modelu terenu 2 pomiaréw w technologii UAV i GPS

dyplomant poréwna modele terenu utworzone z dsanych pozyskanych technologia UAV i GPS

dr inZz Andrzej Dumalski

rémych technik p yeh w tworzeniu NMT

dyplomant utworzy NMT z danych pozyskanych skanerem laserowym , technikg GPS oraz metoda tachimetrii

dr inZz Andrzej Dumalski

oraz druk 3D jako $posob prezentacji wynikow pomiaréw réznymi technikami

dyplomant zastosuje rézne techniki pomiarowe do budowy modelu 3D , nastepnie uzyskany model wydrukuje na drukarce

pomiarowymi 3D
dr inz Adam Doskocz jnych pomiarow ych do zasilania bazy BDOT500 (wybranego obiektu) Praca dotyczy zasts pomiarow doop fragmentu bazy danych
& obicktow topograficznych.

- ocs - I . Praca dotyczy pomiaréw do op fragmentu bazy danych
dr inz Adam Doskocz inych pomiaréw yeh do zasilania bazy EGIB (wybranego obicktu) atestralnyeh,
dr inz. Adam Doskocz nych pomiarow yeh do zasilania bazy GESUT (wybranego obiektu) Praca dotyczy pomiarow do fragmentu bazy danych

? uzbrojenia terenu.

dr inz Adam Doskocz 0 mapy iczej wybranego obicktu ze wspolozesnic p danych. Praca dotyczy 6 do ia fragmentu mapy
dr inz Adam Doskocz Aktualizacja mapy zasadniczej wybranego obicktu metodg pomiaréw bezposrednich. Praca dotyczy pomiaréw bezposrednich do ji fragmentu mapy zasadniczej.

O i z

djeé lotniczych cyfrowymi kamerami fotogrametrycznymi.

dr int. Malgorzata Saumilo z djeé lotniczych pozyskanych cyfrowymi kamerami Technologia opracowania ortofotomapy (teoria). Orientacja v.ybrane_] pary zdje¢ lotniczych wykonanych kamera analogowa
fotogrametrycznymi. Iub cyfrowa. Pomiar terenowy fotop i punktow NMT i na cyfrowej stacji
roboczej. Analiza
Wykonanie projektu osnowy fotogrametrycznej, pomiar GPS/GNSS wspo 6 konani

dr inz Malgorzata Szumilo

Acrotriangulacja bloku cyfrowych zdje¢ Olsztyna

pomiaru punktéw wigzzcych i fotopunktbw oraz wyrbwnanic sioci w wybranym programic np. AcroSYS. Anliza
dokladnosci

dr inz Malgorzata Szumilo

Opracowanie mapy wektorowej z wykorzystaniem fotogrametrycznej stacji cyfrowej

Metody ia i ji map (teoria). technologii
yeznej do tego typu op f. Orientacja wybranej pary zdje¢ lotniczych wykonanych kamera analogowg lub
cyfrowa. Pomiar fotop A ja terenowa, Analiza

dr inz Malgorzata Szumilo

Opracowanie ortofotomapy teren6w wicjskich z wykorzystaniem zdjeé lotniczych z kamery ULTRACAM
EAGLE

Technologia opracowania ortofotomapy (teoria). Orientacja wybranej pary zdj:c lotniczych wykonanych kamera cyfrowg
ULTRA CAM EAGLE. Pomiar terenowy fotop: i punktow NMT i na
cyfrowej stacji roboczej. Analiza dokladno$




dr inz Malgorzata Szumilo

Acrotriangulacja bloku zdieé cyfrowych niskiego pulapu pozyskanych z platformy BSP

Wykonanie projektu osnowy fotogrametrycznej, pomiar GPSIGNSS wspo ow. Wykonani
pomiaru punkiéw wiazacych i fotopunkiéw oraz wyréwnanie sicci w wybranym programic. Analiza dokladnosci

dr inz Malgorzata Szumilo

Opracowanie modelu 3D wybranego obiektu.

Wykonanie zdje¢ wybranego obiektu np. budynek, obiekt malej architektury. Pomiar szczegot metodami Klasycznymi.
3D w wybranym




